MOVITOOLS’
MOTION STUDIO

Willkommen! Welcome! Bienvenue!

Echange données process - Applicatif Universel 7 PD
Cas d'un MOVIGEAR® absent dans la grappe

Le présent fichier contient un condensé d'informations issues de documents de la bibliotheque
technique SEW-USOCOME.

Nous attirons votre attention sur le fait que ces informations, forcément parcellaires, ne
permettent pas a elles seules d'effectuer une mise en service selon les régles de l'art.

Seul le document complet d'origine SEW-USOCOME, dont nous avons veillé a assurer la
consistance technique et que nous tenons a votre disposition sur simple demande, pourra étre
utilisé a cette fin.

Les procédures suivantes ont été faites avec la version logicielle MOVITOOLS® MotionStudio
6.0.0.1

Modifications

Date Auteur Version Commentaire
24/07/2014 TUGEND / ISC 1.00 Version initiale
01/10/2014 VIDAL / TSC 1.10 Optimisation des visuels + mise en page
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Cas d'un MOVIGEAR® absent dans la grappe USOCOME

> MOVIGEAR® déconnecté de la grappe

L'objectif de cette manipulation est d'analyser les données de sorties (contréleur > API) en cas de
MOVIGEAR® déconnecté de la grappe.

» Fonctionnement normal

2 axes SNI sont configurés selon I'applicatif Module universel 7 PD.

MOVIFIT® FDC SNI standard Realtime CCU

rr e % a3

Axe unique  Mult-axe Effacer Fonction Simulation Enregistrer
Simulation R D Type Donnees—p.roc. . .
Désignation contréleur d'axe d'appareil Applicatif Nombre Disposiion  Configuration

| [ | | | | Avomsige v |

0 SEW Controller 2 Configuration |

1 ‘ MGF-5MI [P snr 1] MOVIGEAR,/DRC SNI Module universel 7PD 7 3 9 Configuration n o
2 ‘ DRC-SMI ] |smr 1 MOVIGEAR,/DRC SNI Module universel 7D 7 10 16 Configuration n o

On retrouve le détail des données d'entrée :

MGF-SNI (Universal_7DP)
I3 JMotdeconmende ) (000 0000000000000 - |

Bit00: Verrouillage

Bit01: MarchelArrét rapide
Bit02: MarchefArrét

Bit03:

BitD4:

Bit05: Débloquer frein avec I'étage de puissance blog
Bit06: Reset défaut

Bit0T:

Bit08: Start

Bit0%: Positif

Bit10: Négatif

Bit11: Mode 2*0

Bit12: Mode 21

Bit13: Mode 22

Bit14: Mode 2*3

Bit15: /FdC log.

Consignedevitesse [ 1fmin ] 0
EIAccélération [ms ] 1]
[I_ 6 |Décélération [ms ] 0
Consignedeposition [Tour ] 0

Motdesous—commande @ 1] | ........E]

Les axes seront pilotés en régulation de vitesse (Bit 11du mot de commande activé), la valeur du mot
de commande est 0B06.

La vitesse choisie est 500 r/min avec une accélération/décélération de 1000 ms.
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Cas d'un MOVIGEAR® absent dans la grappe

L'automate est simulé par le logiciel SEW Ethernet Master Simulator.

rl]h SEW-Eurodrive Ethernet Master Simulator = | |,
DHCP  DeviceStatus ?
Output Input
1 ’W 1 ’W
2 foooo 2 Joooo
Mot de commande é 3 |DBDE 3 0518 ( Mot d'état 1
_ - 4 o 4 |oFr % bbon -
4 : consigne de vitesse 5 [oaEs 5 [oms <€ 4 - vitesse réelle
5 : rampe d'accélération — 8 [mEs & [ooo 40 ro-o 5 : courant de sortie
6 : rampe de décélération 7 [onono 7w :
g ’W 2 'DD?Fi
I T O v Auto Update PO
(I (LI T a— Update PO
" ’mmi 1 ’mpyi_
12 ’03537 12 ’gggci_
L ’W L ’W_< 2éme axe
(L (L
15 ’00007 15 [ogaa
16 ’W 16 ’W

On retrouve le détail dans I'environnement Application Configurator

Données de sortie bus de terrain (Contréleur->API superposé)

Contréleur SEW 2

ot dtat :

[0 2 entrées binaires (0000000000000000 - |
MGF-SNI (Universal_7DP)

(] Bit0O: Moteur tourne
[¥] Bit01: Variateur prét
[] Bitd2: Axe référencé
| Bit03: Consigne atteinte
it04: Frein débloqué
it05: Défaut variateur
| BitD8: Avertissement

| Bit07: Défaut Applicatif

\frtesse réelle TTmn ] 502
Courant desortie [*0.1] 10
Réservé(e) 0
Position réelle [Tour ] 2
(08 Jrotesouan 9 o |

DRC-SNI (Universal_7DP)

[0 10 Jmot détat 5 00000000 - |

(] Bit0O: Moteur tourne

[¥] Bit01: Variateur prét

[] Bit02: Axe référencé

[V] Bit03: Consigne atteinte
V| Bit04: Frein débloqué
it05: Défaut variateur

[] Bit06: Avertissement
[] Bit07: Défaut Applicatif

\ﬁtﬁseréelle TTmin 1 485
Courant desortie [*0.1] 72
[0 13 |Réservéle) 0
Position réelle [Tour ] 80
@ o
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Cas d'un MOVIGEAR® absent dans la grappe USOCOME

Afin de vérifier la présence d'un axe sur la grappe, il faut observer la valeur prise par le mot d'état des
axes.

Dans le cas actuel, le MOVIFIT® FDC renvoie la valeur 051B pour chaque axe :
» 5 variateur libéré
» 1: Bit4: frein débloqué

» B Bit3, 2 etl:consigne atteinte + variateur prét + moteur tourne

Les axes sont donc présents et opérationnels.

Axe absent

On déconnecte un des axes de la grappe et on envoie les mémes consignes que précédemment

ik SEW-Eurodrive Ethernet Master Simulator (=N
DHCP DeviceStatus ?
Output Input
vofooo T ooz & i
S Iz—gt L Mot d'état axe 1 :
3 e 3 [osB <€
4 |otFs 4 otz % abor 051B
5 ok 5 Joms
R @ oo
8 foon 8 faoc
q ]UDUU— q T v Auto Update PO v d, - 2 )
I T — R P- UgdaiePn | ot d'état axe 2 :
O ) NPV~ o 0A80
12 ]'0_353— 12 [g_ggg—
13 ]gggg— 13 lﬁm—
(EI T (TR T —
LI T LI T
16 ]gggg— 16 IW

L'axe numéro 1 est libéré et commandé selon une régulation de vitesse, il est donc opérationnel.
En revanche le mot d'état de I'axe 2 a pour valeur 0A80 :

» A: Code de défaut application : 10
Pas de liaison avec l'appareil — not connected

» 8: Bit 7 Défaut applicatif

On retrouve la correspondance dans I'environnement Application Configurator CCU
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Cas d'un MOVIGEAR® absent dans la grappe

Diagnostic

Vue d'ensemble Montteur DP |~ Trace = Diagnostic avancé

gmmmf‘

OO\O\C)

Données de sortie bus de terrain (Contréleur->API superposé)

Contréleur SEW

(171 |Mot de commande 0 1 |Motdétat

12 |Sorties binaires O 2 |Entrées binaires 00 =
MGF-SNI (Universal_7DP)

(13 |Mot de commande [0 3 Mot détat 5
Bit00: Verrouillage 00: Moteur tourne
7] Bit01: MarcheiArrét rapide ] Bit01: Variateur prét
7] Bito2: Marche/Arrét BI102: Axe référence
Pt 7] Bit03: Consigne atteinte
Bit04; | V] 5it04: Frein débloqué |
Bit05: Débloquer frein avec I'étage de puissance bloq = Bit0S: Défaut variateur B
BIt06: Reset défaut BI106: Avertissement
Bit07. BI107: Défaut Applicatit
71 5it08: Start )
7| Bit0S: Positif O 4 |Vitesseréelle [4min ] 505
B0 N bty 0 5 |courant desortie [0.1) 10
71 Bit11: Mode 20
Bit12: Mode 21 O 6 Réservé(e) 0
Bit13: Mode 242
Bit14; Mode 23 O 7 |Positionréelle [Tour ] 31
Bit15: /FdC log.
(14 |consigne devitesse [ 1/min ] 500| | =y
0 9 |Motdesous-état 9 0
Accélération [ms] 1000
=] DRC-SNI (Universal_7DP)
| 6 |Décélération [ms ] 1000 010 ot ditat
lof
Tour
ekl ) Sit00: Moteur tourne
BI101: Variateur prét
B0102: Axe réfrencé
1 9 |Motdesous-commande @ 0 [ Bit03: Consigne atteinte
= [ Bith4: Frein débloqué
DRC-SNI (Universal_7DP) 80106: Défaut variateur
Bi106: Avertissement
(110 |Mot de commande 9 (0000000000000000 - | 7| Bit07: Défaut Applicatif
[1 17 |consigne devitesse [ 4/min } 0 o)
O 11 |Vitesseréelle
= i)
§12 Aration Loed 1000 1512 |courant desortie [*0.1] 0
[1 13 |pécalération [ms 1 1000 "
Réserv(e) [
Tour
114 Jconsigne de positon ORI ° [014Positionréelie [Tour ] 0
[1716 |Mot de sous-commande ) 0 00000000 - | [5igmoe > . CYTTITC
Communication: [ Online Etat bus de terrain: 2unninc a
DR P

[0 10 |Mot d'état v (00000000 - |

[] Bit00: Moteur tourne

[ Bito1: Variateur prét

[7] Bit02: Axe référence

[] Bitd3: Consigne atteinte
[ Bito4: Frein débloqué
[] BitD5: Défaut variateur
[7] Bitos: Avertissement
Bit07: Défaut Applicatif

Vitesseréelle [ 1/min ] 0

Courant desortie [*0.11 0

Réservé(e) 0

Position réelle [Tour ] 0

Motdesous—état @ 0 |........E]

» Conclusion axe absent

On est capable de savoir si un axe est absent sur la grappe SNI grace a son mot d'état :

» Présence d'un défaut application : 10
» Bit 01 variateur prét désactivé
» Bit 07 défaut applicatif activé.
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