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1. Affectation des bornes et cheminement des cables dans la boite a bornes des
MOVIGEAR®/DRC

Affectation des bornes
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Il existe des variantes pour le cheminement des cables. (Utilisation de cables hybrides, emplacement des
presse-étoupes)
Elles sont disponibles dans la Notice d'exploitation du MOVIGEAR®/DRC DSC B. (page 83)

STO
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2. Réglage des DIP-Switchs sur MOVIGEAR®/DRC

2.1. Description des interrupteurs DIP du couvercle électronique

Interrupteurs DIP
S1

Interrupteurs DIP
S2

-
o
o
S2 =
Lom &
[
z EMEEY
ol = o
o]
(1)

9007201622737931

Le tableau suivant présente les fonctionnalités des interrupteurs DIP S1.

Interrup- s1
teur DIP 1 2 ‘ 3 4
Codage binaire adresse de 'appareil SBus
Bit 2° Bit 21 | Bit 22 Bit 23
ON 1 1 1 1
OFF 0 0 0 0

Le tableau suivant présente les fonctionnalités des interrupteurs DIP S2.

Interrup- s2
teur DIP 1 2 3 4
Codage binaire Baudrate Utilisation des Mode
adresse de entrées Motion d'adressage
I'appareil SBus Control
Bit 24
ON 1 1 Mbaud Pilotage local Mode 2
OFF 0 500 kbauds Capteurs Mode 1

SEW-USOCOME
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2.2. Réglage de I'adresse SBus en mode d'adressage 1 (S2/4 = OFF)

Les interrupteurs DIP S1/1 a S1/4 et S2/1 servent a régler les adresses SBus des MOVIGEAR®
En mode d'adressage 1 (DIP S2/4 = OFF), les adresses possibles se situent dans la plage 0 a 63. Le
niveau commande recoit une adresse paire, I'étage de puissance une adresse impaire.

Mode d'adressage 1 (S2/4 = OFF)

Adresse SBus 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30
niveau commande

Adresse SBus 1 3 5 7 9 11 13 15 17 19 21 23 25 27 29 31
étage de puissance

s/ - X - X - X - X - X - X - X - X
=1m I I R B e B e S R e N A"
' s13 - - - - X X X X - - - - X X X x
S1/4 - - - - - -4 4 4 X X X X X x!x x
a1 T T T I e B A R B
Mode d'adressage 1 (S2/4 = OFF)

Adresse SBus 32 134 36 38 40 42 44 46 48 50 52 54 56 58 60 62

niveau commande

Adresse SBusétage | 33 | 35 | 37 | 39 41 43 45 47 49 51 53 55 57 59 61| 63
de puissance

s - X - X - X - /X = X - X - x - X
s112 - - X X - - X X - - X X - - x X
s1/3 - - - - X X X X - - - - X x x x
v B A A RAR EVR RS DN RO 0
s211 XX X X X X X X X X X X X X x X
X = ON

- = OFF
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2.3. Réglage de I'adresse SBus en mode d'adressage 2 (S2/4 = ON)

Les interrupteurs DIP S1/1 a S1/4 et S2/1 servent a régler les adresses SBus des MOVIGEAR®
En mode d'adressage 2 (interrupteur DIP S2/4 = ON), les adresses SBus sont calculées comme suit :
- Adresse étage de puissance : valeur des interrupteurs DIP + offset fixe de 1
- Adresse niveau de commande : valeur des interrupteurs DIP + offset fixe de 32
Il est ainsi possible de régler des adresses dans la plage 1 & 31 (niveau puissance) et dans la plage
32 a 62 (niveau commande)

Mode d'adressage 2 (S2/4 = ON)

Adresse SBus 32 3334 35 36 37 38 39 40 41 42 43 44 ‘ 45 | 46 47
niveau commande

Adresse SBus 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13‘14 15 16
étage de puissance

$11 - X - X - X - X - X - X -/x - x
s1/2 - X X - - X X - - /X X - -/x x
s1/3 - - - X X X X - - - - X x| x x
S1/4 - - - - - - - X X X X X X X x
= R
Mode d'adressage 2 (S2/4 = ON)

Adresse SBus 48 49 50 51 52 53 54 55 56 | 57 58 59 | 60 | 61 62
niveau commande

Adresse SBus étage 17 18 19 ‘ 20 21 22 23 24 25 ‘ 26 ‘ 27 28 ‘ 29 ‘ 30 31
de puissance

s11 - X - X - X - X -/X - X - x -
s1/2 - - X X - - X X - —-Ix x| - - x
s1/3 - - - - X X X X - - - - Ix x x
S1/4 - - - - - - - - X X Ix xIx 9 x x
S2/1 X X X X X X X X X X X X/ X x X
X = ON

- = OFF

REMARQUE

Dans le cas d'une exploitation avec passerelle bus de terrain et plus de quatre action-
neurs SBus, le mode d'adressage 2 est obligatoire.

SEW-USOCOME Page 6 sur 23



Mise en service MOVIGEAR®/DRC version SBus USOCOME

2.4. Activation de larésistance de terminaison de bus

Sur le dernier participant de la grappe du bus de terrain Sbus, il est nécessaire d'activer la résistance de
terminaison de ligne. Cette résistance est a activer par le biais du DIP-Switch S1 présent dans la boite a
borne.

Terminaison de bus ON = activée Terminaison de bus OFF = désactivée

(réglage-usine)

o

[©] [©] o
@ @
® - ® -
u H
Qkh ol QFR
3 =~ Yy SSTTET Sqfp
U | S a O | S |~
s1 ON s1 On
I()N ION
9007201697301387 9007201697413003

Ce DIP-Switch ce situe a coté du bornier de raccordement du Sbus.
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Astuce :

- En mode Passerelle comme en CCU, privilégier I'utilisation du mode 2 d’adressage
(S2/4 = ON)

- La CCU n’accepte que les adresses de 0 a 15

- L’identification des axes se fait par rapport a 'adresse Sbus des étages de puissance

- Lors du paramétrage d’'une CCU, il faut déclarer en « Adresse d’axe », le Nr d’adresse
Sbus des étages de puissance.

- Les Nr d'adresse SNI et Sbus peuvent étre identiques, car les appareils se trouvent
sur des bus distincts

Dans « Application Configurator » en mode ONLINE, en créant une nouvelle configuration,

Créer nouvelle configuration

« Application Configurator » indique immédiatement les axes détectés avec les adresses Sbus
(Etage de puissance) détectée au Scan :

=1 ‘
-4 Defautt_2 ‘ &[f}) B g
1P Uelai 7 Biage de pussare 1 Axe unigue Mu’lnraxe Effacer | Fonction | Simulation Enregistrer
4§) PLC_DHR41_T2
=4 Defautt_3 . :
- Default_3 - Etage de puissance Simulation ;.o ce  Adresse Type Donnees-;?ro: i
=88 Movipro ADC multimotion Désignation contrdleur d'axe d'appareil Applicatif Nombre Disposition onfiguration
it Avtomatiqe v
B Movirpro ADC multimotion - Etage de pt ! I I | | :
AP MDX 1_5kw 0 SEW Controller 2 2 )| Cconfiguration: |
43 Movifti FC S12A
= 1 Defauit ] |sw v| 0 [MovIGEARDRCSNI v [Pos.rapideflent1D  v| 1 [( 3 . 3 )| Configuration |v | /i
483 Moviti FC S12A_ la
4@ Movifti FC S12A_ - Etage de puissance | L =
4> Movifti FC S12A_- Option 2 ‘ Axis 2 [ [seus2 v| & [MOVIGEAR/DRCDSC v|[Pos.rapideflent 12D v 1 |( 4 .4 )| Configuration |v| /i
At — i
=8 Movipro LOHR
ﬂ Movipro LOHR - Etage de puissance
"8 Movipro LOHR - MOVI-DPS

-4 Movifit sc
& Movifit sc - Etage de puissance
-8 Movipro ADC Ceu
5! Movipro ADC Ccu - Etage de puissance
E-45 Movifit 0.37KW =

< i | »

E\ Réseau
- F gy Sérel (COM 9 USB)

-y 32: [sans nom]
-y Ethemet

E-%# ENIP-192.168.10.10: Movifit FDC CC

&1 SNI
=49 0: Default
= ’E inteme

M 1:[sans nom]
f ’} SBus 1

-l SBus2
=45 37: MGF-Sbus1
=} '?9 inteme

M 6:[sans nom]
% inteme

Mode 2 — S2/4 ON
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3. Fonctionnement avec passerelle de communication DFx

3.1. Réglages préalables des DIP-Switch sur les MOVIGEAR®/DRC
= S2/4 = ON : Mode d’adressage 2
= S1/1..4 = comme adresse = 1..8 pour les ETAGES DE PUISSANCE

3.2. Affectation des bornes de la DFx

Exemple avec une passerelle DFE33B:
La philosophie est la méme pour les bus de terrain PROFINET IO, EtherCAT, DeviceNet..

UOH11B

Boitier-passerelle UOH11B ("DFE 338 |
X26 Affectation des bornes Eﬁi
X26:1 SC11 bus systéme +, CAN high ﬁ

: X26:2 SC12 bus systéme -, CAN low .
X26:3 GND, CAN GND ﬁé

X264  Réservé 2 .
X265 Réservé i

. X26:6 . GND, CAN GND Qé
X26:7 _ DC 24V . ::l

Def P CH |
As[TH]
01

ETHERNETAF

SEW Drive

SC11 Systembus +, CAN high
SC12 Systembus -, CAN low
GND, CAN GND

; DC+24 V
' GND
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3.3. Réglages des DIP-Switchs sur la passerelle DFx

Vue de face de la L Interrupteur -
DFE33B Description DIp Fonction
DFE 33B
MODULE Diode MODULE STATUS Indique I'état actuel de la DFE33B.
STATUS (rouge/verte)
NERRM | Diode NETWORK STATUS
(rougefverte) Indigue 'état de la liaison de commande EtherNet/|P ou
Modbus/TCP.
%
2
2
.. b Adresse MAC Adresse MAC, p. ex. pour la configuration du serveur
aw
oL DHCP.
i &
=]
(0]
>
| X30:X32:
Raccordement Ethernet
Diode Link (verte)
Diode Activity (jaune)
&
2
[
Interrupteur DIP DEF IP Remet les paramétres d'adresse aux valeurs par défaut et
Def IP désactive le serveur DHCP
AS[ | - Adresse IP: 192.168.10.4
0 1 +  Masgue de sous-réseau : 255.255.255.0
ETHERNET/IP « Passerelle:1.000
AS Autosetup pour mode passerelle
S
o REMARQUE
1 Le réglage de linterrupteur DIP "Def IP" n'est pris en compte qu'en cas de reset
("power on™) (coupure puis remise sous tension réseau et tension auxiliaire DC 24 V).

Def IP Sil'interrupteur "Def IP" est reglé sur "1" (= ON), les parameétres d’adresse IP par defaut suivants
sont actives a la mise sous tension auxiliaire DC 24 V :
» Adresse IP:192.168.10.4
» Masque de sous-réseau : 2552552550
» Passerelle par défaut: 1.0.0.0
+ P785 DHCP [/ Configuration dém. : paramétres IP sauvegardes (serveur DHCP désactivé)

AS L'interrupteur DIP "AS" permet de configurer la communication par SBus de la passerelle
{voir Chapitre "Autosetup pour mode passerelle”).

La configuration est exécutée si l'interrupteur DIP "AS" passe du réglage "0" a "1". Pour les autres
fonctions, l'interrupteur DIP "AS" doit rester en position "1" (= ON).

Diode de la passerelle
Les diodes H1 et H2 signalent I'etat de la communication en mode passerelle.

O Hi Diode H1 Sys-Fault Uniquement pour mode passerelle
(rouge)
O % | gt Etat Description
Rouge Défaut bus systéme | La passerelle n‘est pas configurée ou un des entrainements est désactivé.
G o Eteinte SBus ok La passerelle est configurée comrectement.
Clignotante Bus scan Le bus est contrdlé par la passerelle.

+ La diode H2 (verte) est actuellement réservée.
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3.4. Paramétrage préalable des données-process recu par le MOVIGEAR®/DRC

= |l est possible qu'un retour "état livraison" soit nécessaire de I'étage de puissance.
Voici un exemple des réglages des données-process suite a un retour "état livraison" :

E MOVIGEAR® B étage de puissance'Communication\Paramétrage données-process
Consigne SP1 Mat de commande 2 -
Consigne SP2 Consigne de vitesse -
Consigne SP3 Rampe -
Mesure EF1 Mot détat 1 -
Mesure EF2 Vitesse réelle -
Mesure EP3 Courant de sortie -
Valider 5P bus de terrain  oui -

3.5. Mise en route — Communication bus de terrain
Configurateur passerelle DFx

= Affichage aprés commutation switch AS 0 - 1 sur la DFE33B.
= Régler les champs en jaune. Nouvelle adresse prise en compte aprés coupure du 24 Vpc

Appareil a W Faramétres passerelle f‘f&fﬁ Configuration données-process |
Configuration

r,-'_'a
I@ Reset

Parametres geneéraux

Type d'appareil Gateway DFEI3E

Signature Gateway DFE33B

Firmware passerelle 1821 610 2.1

Mise & jour firmware 80

5SBus Baudrate 500 kbauds

Réglages-usine non -
Etat de défaut Pas de defaut

Durée time out bus de terrain [. 400 Iﬁl
Réaction au défaut time cut bus.. Améter entrainements par 5 =
Configuration DP 3DP

Adresse IP [ 192 .68 . 10 . 6
Masque de sous-réseau I 255 . 255 . 2% . O
Passerelle par défaut I 1.0 .0 .0
Adresse MAC 00-F-63-02-11-15

Contréle dém. DHCP Paramétres |P sauvegardés -

SEW-USOCOME Page 11 sur 23



Mise en service MOVIGEAR®/DRC version SBus

Appareil ‘F[ ﬂ Paramétres passerelle 1% 0{: Configuration données-process t E Moniteur données-process ]

.

MGF-SbusALT (MGx2-503-xccx-B-00) EMGF-SbusBLT (MGx2-503-00¢-B-00)

SBus Adresse SBus Adresse

SBus Time out SBus Time out

.

MGF-SbusA (MGx X - ) | 7‘ MGF-SbusB (MGxo-oac-DSC-B-00)

SBus Adresse SBus Adresse

SBus Time out SBus Time out ©

(=
EF2
EP3

EP4
EPS
EP&

EP7
EP3
EP9

EP10
EP11
EP12

SBus Time out
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4. Fonctionnement avec PLC Controller DHx en mode CCU

4.1. Réglages préalables des DIP-Switch sur les MOVIGEAR®/DRC

= Exemple avec :
o S2/4 = OFF : Mode d’adressage 1
o S1/1..4 = comme adresse = 3,5,7,9 pour I'ETAGE DE PUISSANCE

F_I Féseau
Elf} Ethemet
=4l 192.168.10.19: CCU Unisabi

- fa inteme
Pl EtherCAT
ey SBus 1
- - 2: MGF-SbusA
' Elf} inteme
: w8 3 MGF-SbusALT
=@ 4: MGF-SbusB
Elf} inteme
A 5 MGF-SbusBLT
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4.2. Affectation des bornes de la DHx

o
.
-
-

¥31

8
[

.

.
e
x34

| JELELE—S

{1200

B |

[3]

SEW drive

7] TR

SC11 System bus +, CAN high
SC12 System bus -, CAN low DC +24 V

GND, CAN GND —————|. N oo

\
-
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4.1. Schéma de raccordement MOVIFIT FDC

Remarques importantes sur I'affectation du bornier X25

Le madule MOWIFIT® FOC est actuellement fourni avec une nouvelle affectation du
bornier X25.

L'affectation du barnier X 25 depend de laversion (position 1) de 'ABCH.

ATTENTION ! Endommagement de I'EEOX en raison d'un raccordement non
conforme du harnier X248

Endommagement de I'EBCH

« Avantde raccorder les cahles au bornier X258, déterminer la version (position 1) qui
figure sur la plague signaletigue interne de I'AB X

« Au moment d'effectuer le raccordement au bornier X258, veiller a I'affectation cor-
recte en fonction de la version (position 1) de 'ABCX.

Version (position 1) Version {position 1)
de 'ABOX = 11 de '"ABOX =12
|/ '.).
A 0 T ORI e
Type: MTA11A-503-5043-h T}&e MTANMA-G03-S043-N
§ SO# 01.7181672902.0001 §Ew I'.'I1 FAB1672902.0001
Efrg=ng 1 bt
DE-TasEsoarnEr-ﬁl“ If - ?‘%&mm DTEEESOBT'ErEEd E ' : ﬁE‘“‘MmM
Mzte e = 3 Mzl
MOVIFIT - P % Ememenios MOVIEIT Famm.&i@?ﬁ Ethernet (CL;
nschlussl:lﬂ:-{ Anschlusshﬂ:{
JIIIIIIIIIIIIIII I|I|II|II| |III 1] ‘ i II|I||III|II||III|| N JIIIIIIIIIIIIIIII|II|||II| | [1[1] ﬁIIIIII II|I|||I||II||III|| T
1] (11
14111677707 4111987083
[1] ¥ersion (position 1) =11 [1] ¥ersion (position 1) =12
Respecter I'affectation des bornes du hor- |Respecter 'affectation des barnes du bor-
nier X245 indiguée au chapitre "Affectation | nier X254 indiquee au chapitre "Affectation
des bornes (version 11)" (- B 5). des bhornes (version 12)" (- B 7).
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Exemple de raccordement 1

REMARGQUE

i L'exemple de raccordement 1 ci-dessous est walable en limison avec les ABOH
misitres suivantes ;

= AR standard MTA. -504.-..-00
= ABOH hybride MTA. -554.-. -00
= ABCH hybride MTA. -564.-. -00

Le rraitre SBus M OVIFIT® FDC se trouve & l'extrémité du segment SBUsS.
L'interruptear DIF 33 du maitre SBus MOVIFIT® FDC = "0

MOVIFITE.FDC SBus-SLAVE 1 - ZBus-SLAVE X
Qi QOFF bl
[M] a3 2] 3 ] .
H2h
AN _CHOEE O s o w [N S0 —
G E] TAF_A] |— TR A —
CAN_L [za— CAR_L| |+ TAN L]
AN _CH [Bh oUT [CAN_GND out [CAN_GHD
TEF_H TAN_H TAH_H
AR L AR L
] ] ]

(|- DHE El@—| ||| B & ||

il SBus [CAM) | | ! SBus [CAM) | |

i : i !
500 02 TS 3097

¥ = 16 - Nombre d'appareils SBus raccornd és

[11 Interrupteur DIP 53 pour 3 terminaison du bus

[2] Interruptear DIP pour la terminaison du bos dans 'appareil esclave
[3]1 Presse-étoupe CEM

REMARGQUE

i Si le SBus est raccorde au maitre par le connecteur externe ¥14, seul M'exemple de
raccorderment 1 est possihle.
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Exemple de raccordement 2

REMARQUE
i L'exermple de raccordement ci-dessous est valahle en liaison avec 'ABCX maitre sui-
vante
+ ABCH standard MTA. -3504 - -00
Le maftre SBus MOVIFIT®FDC se situe entre les esclaves SBus.
L'interrupteur DIF 53 du maftre MOVIFIT® FOC = "OFF".
SBus-SLAVE 1 MOVIFITE-FDC SBus-SLAVE 2 - SBus-SLAVE X
[ OFF QOFF DN
[2] 3 (1] 83 (2] s (2] =3
X25
IM [ CAN GMD[ |— IH | CAN GND|35 IN [CAN GND| | I [CAN GND| |—
CAM Al |— CAN H| g CAM H| }— AN H| —
CAM L] | CAN L 23 CAM L | CAM L[|
ouT [ AN GHND ouT [EAN GH ouT [CAN GHND ouT [CAN GRD
CAM H CAN H CAN H CAN H
CAMN L CAM L CAMN L CAN L
1@ 131 &[]l (|- [3 @l || D 31 @[]
1 7 O | T Y o O] | 5.
"""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""" 18014402753 35683

16 — Nom bre d'appareils SBus raccordés

] Interrupteur DIP 53 pour la terminaisan du bus

] Interrupteur DIF pour la terminaison du bus dans 'appareil esclave
] Presse-etoupe CEM

Wity = ™
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153
X4 X122 X3 Xid X3 X20
12 12 102 1HEE TTZ =14 Tr=1 _XSL'I
A 203 114] d1012)
333132333435_?63?333940;11 [— 1
45464?4&4&_5&515253545556 r X3
SO EEETARS
Bornier BfS [reccorderent cepteurs + adionneurs )
Borme SBus [CAN] + Bormes RE4E5
M Désignation Fonction
w245 1 Cao s Laao Entrée binaire D100 (=zignal lagique) ousortie binaire OO0
2 Lz s ooz Entrée binaire DI0Z (zignal logiqus) eusorie binaire DOO2
€] Lo Entrée binaire D10 (sign al logique)
< LioS Entrée binaire D106 (zignal logiquel
5 Loz Entrée binaire D102 izignal lagique)
5 L0 Entrée binaire D110 izignal lagique
i DHZ Entrée binaire D112 (zignal lagique)
[=] L1 Entrée binaire D114 izignal lagique)
I=] CAN_H Liaizon de données CAMN (High)
hlul CAN_H Liatson de données CAN (High)
11 RS+ Liaizon de données RSA25 (+)
12 res. résenréel
15 Liad s Lo Entrée binaire D101 (zignal lagiquel cusarie binaire 0001
jl=] Loz s Doz Entrée binaire D102 (zignal logiqus) eusorie binaire DO03
17 LS Entrée binaire D105 (sign al logique)
12 LT Entrée binaire D107 (zignal logiquel
19 L9 Entrée binaire D102 izignal lagique)
0 L1 Entrée binaire D111 izignal lagique)
21 L3 Entrée binaire D113 (zignal lagique)
=2 LG Entrée binaire D115 izignal lagique)
=3 CAN L Liatzon de données CAN (Lan)
2 CAN_L Liatzon de donnaes CAN (Lo
25 RE Liaizon de données RSAB5 (-
26 res. résenréel

SEW-USOCOME
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5. Paramétrage de la CCU avec Motion Studio/Application Configurateur

5.1. Etape 1 : Configuration

Configuration

CCU DHR41B

Simulation

=

Enregistrer

%

Fonction

Axe unigue  Multi-axe  Effacer

Simulation Données-process

Interface  Adresse Type ) "
Désignation contréleur  d'axe  d'appareil Applicatif MR PSS
| | | | | | Auvtomatique -

0 SEW Controller 2 Configuration | o

Configuration

1 ‘ MGF-SbusALT [T {s80s_1 3 MOVIGEAR,/DRC DSC Consigne de vitesse 3PD 3 3 5 Configuration n o
2 ‘ MGF-SbusBLT F1 |[ssus_1 5 MOVIGEAR,/DRC DSC Consigne de vitesse 3PD 3 [ 3 Configuration n o

5.2. Etape 2 : Transfert

Transfert PC-->var.

ﬁ Enregistrer configuration compléte
L

=l 9 )
3 j Documenter configuration Auteur :
fiiradom

DO LIAOW

_ Contréleur stop

HEET Uz Release (@) Sans logiciel contréleur (uniquement réglages) (@ Uniquement réglages modifiés
Online |18234887 (150 200
= = Aveclogiciel cantréleur Tous les réglages
Offline | 18234887 150 200

K Page démar. €

g Enregistrer configuration compléte

(=] )
b /j Documenter configuration Auteur :
ffradom

100 LIAOW

00000000 - T

HEELT e Release @ Sans logidiel contréleur (uniquementréglages) (@ Uniquement réglages modifiés
Online 18234887 150 200
() Aveclogidiel contréleur () Tous les réglages
Offline 18234887 150 200 B B
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5.3. Etape 3: Test de fonctionnement avec le Menu "Diagnostic"

Vue d'ensemble | Moniteur DP | Trace | Diagnostic avancé

E]
Kl Moniteur actif | [ Reset tous les axes Arréter tous les axes
'( Simulation activé(e)
Référence Défaut Application
Variateur libéré Défaut FB Etat

Désignation connecté ‘ ‘ Défaut dispositif

SEW-Controller Q0 &=t 1 prét
MGF-SbusALT 000000 O t=tr 2 Pasdelibération

MGF SbusBLT 000000 O =R 2 Pasdelibération

Communication |

5.4. Etape 4: Sauvegarde @IP et paramétrage sur SD Card

- B
Projet  Editer Réseau Aperqu  Utilitaire  Réglages  Fenétre  Aide M
!D‘@'E B O -] 1} X | [+ Scanning 1 Bl
|| Proiet/ Réseau r Page de démarrage outils 4k X
|| o2 Defaut -
| I} CCU Unisabi Geéneral @ =
Gateway DFE33B Créer un nouveau —_—
w i projet ou charger un " . =
-4 MGF-SbusA projet o Comparaison (Onling):
& Qutil pour la comparaison des données appareil
P MGF-ShusALT (jeux de paramétres, variables IPOS, etc.) b
-4 MGF-SbusB
B MGF-SbusBLT Sélectionner mode
decomexonet || e en route 8
E| Réseau b %’ Gestion des données (Online):
= fa Ethemet Gérer les jeux de
paramétres
- m 192.168.10.15: CCU Unisabi [l L
Hﬁ nteme Arborescence paramétres (Onling):
fﬁ EtherCAT L4 Qutil pour I'édition et I'affichage de tous les
fa SBus 1 Travailler avec paramétres appareil dans une arborescence
I'appareil claire
-4 2: MGF-SbusA
B fﬁ inteme i
Lo () 3: MGF-SbusALT -

Etat des appareils Online

1
Adresse Désignation apparei S\unature Défaut Reset
[ STt e CoLOHAIS PROFNED o e Foremar 20V Pt
SBus MGocooc-DSC-B-00 MGF-SbusA pret(e) Pas de défaut
3 Intemal MG2-5032000-8-00 MGF-5busALT Pas de libération Pas de défaut Reset
4 SBus MiGox20cc-DSC-B-00 MGF-SbusB prét(e) Pas de défaut
5 Intemal MGo2-5032c0c-B-00 MGF-SbusBLT Pas de libération Pas de défaut Reset
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Gestion des donnees

Sestion des données

Fonctions -

Identifier - = /l .

Vérfie si les axes raccordés ont été remplacés.

m

% Transfert var.—PC: e 2 )

-
:.1\‘_' : Transfére les paramétres d'axe et de commande sur le ,?.'.'
support de sauvegarde (carte SD [ boitier A). E
Uploa -~
7 5 Transfert PC—>var. : :
:.1\‘_' Transfére les paramétres d'axe du support de sauvegarde 0 é
dans l'axe. =1
Download =3

Identifier

Gestion des données

- . ' i Restauration Moment de la
Sélection Node Adr. Type d'appareil a tique Etat sauvegarde

0 CCU DHR41B (PROFINET) A —

Pilotage par données-process
de |a fonction de gestion des données libéré

1 1 3 MOVIGEAR % |
2 1 5 MOVIGEAR x|

m

Démarrer identification

Ml oipriguono @S 100 LIAOW
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Gestion des données

Restauration Etat Moment de la

Sélection Node Adr. Type d'appareil automatique sauvegarde

o

0 CCUDHR41B (PROFINET)

Libérer pilotage par données-process
de |a fonction de gestion des données

—

1 3 MOVIGEAR
2 1 5 MOVIGEAR

olo

m

Ml oipnisuono @S 100 LIAOW

Gestion des données

Restauration Moment de la

Sélection Node Adr. Type d'appareil rrarTos Etat i
0 CCU DHR41B (PROFINET) a
_ Libérer pilotage par données-process
de la fonction de gestion des données
1 1 3 MOVIGEAR £3 07/03/2015 18:38:29
2 1 5 MOVIGEAR [ 07/03/2015 18:38:49 L

SUooW@STOO LIAOW
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Transfertvar.——=PC

Gestion des données

Restauration

Moment de la

Gestion des données

N
)| Sauvegarde terminée

Sélection Node Adr. Type d'appareil automatique Etat sauvegande
0 CCUDHR41B (PROFINET) (] 07/03/2015 18:38:52
_ Libérer pilotage par données-process
de |a fanction de gestion des données
1 1 3 MOVIGEAR €] 07/03/2015 18:38:29
2 1 5 MOVIGEAR [:] 07/03/2015 18:38:49
P4

Gestion des données

M| olprasuonow @S 100 LIAOW

Sélection Node Adr. Type d'appareil

Moment de la
sauvegarde

0 CCU DHR41B (PROFINET)

Pilotage par donnees-process
de |a fonction de gestion des données libére

3 MOVIGEAR
MOVIGEAR

1 1
2 1 5

07/03/2015 18:38:52

07/03/2015 18:38:29
07/03/2015 18:38:49

Démarrer identification

m

#l| oiprisuoloW @ST00 LIAOW
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