MOVITOOLS’
MOTION STUDIO

Willkommen! Welcome! Bienvenue!

Mise en service MOVIFIT® FC / S12 + codeur EI7C FS
Variante : Classic
Bus de terrain : Profinet + PROFlsafe

Le présent fichier contient un condensé d'informations issues d'un document de la bibliotheque
technique SEW-USOCOME.

Nous attirons votre attention sur le fait que ces informations, forcément parcellaires, ne permettent
pas a elles seules d'effectuer une mise en service selon les régles de I'art.

Seul le document complet d'origine SEW-USOCOME, dont nous avons veillé a assurer la
consistance technique et que nous tenons a votre disposition sur simple demande, pourra étre
utilisé a cette fin.

Les procédures suivantes ont été faites avec la version logicielle la version logicielle MOVITOOLS®
MotionStudio 6.20 SP1

SEW-USOCOME SAS

48-54 Route de Soufflenheim

B.P. 20185 - 67506 HAGUENAU Cedex

@ : +33(3) 88 73 67 67 - support.clients@usocome.com
WWW.Usocome.com
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MOVIFIT® FC /S12
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MOVIFIT® FC /S12

Modifications :

Date Auteur Version Commentaires

23/03/2015 FRANK /SCC 1.00 Version initiale

09/06/2017 WENCKER / SCC 1.10 Commentaires et astuces supplémentaires
Ajout de la table d’échange

12/07/2017 FELTEN / SCC 1.20 Ajout explications fonctionnement avec
bus de terrain

17/10/2017 FRANK / SCC 1.30 Ajout :

- Organigramme « Principe de
configuration S12A »

- chap 8 et 13 : Description de la
procédure de Validation de la fonction de
sécurité et Etablissement du protocole de
réception

19/01/2017 FELTEN/ SCC 1.40 - Précisions raccordement codeur EI7C

Lexique :

Option S12A : 4 entrées silres ; 1 sortie sOre bi canal pour le STO ; 2 sorties s(res bi canal
Option S12B: 8 entrées sdres ; 1 sortie slre bi canal pour le STO

EITCFS: Codeur HTL (FS) pour les fonctions de surveillance :

SSla: rampes d’arrét surveillées

SSic: rampes d’arrét standard avec déclenchement STO temporisé)
SLS: vitesses slres

SDI : directions slres
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MOVIFIT® FC /S12

Principe de configuration S12A

Principe de configuration Safety S12A
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3 I/Pararmﬁr:age\\.I + Diode F-State rouge clignotant (défaut paramétrage 512)
\_ Assist 512 J + Diode F-Func jaune
+ ParCRC actuel=0en ['état livraisan
4 wectgr;npglgel.rltsihilité . » Diode F-State jaune (RUN sans validation)

Diode F-Func jaune
iPar-CRC actuel # 0 # iPar-CRC valida

Diode F-State jaune (RUM sans validation)
Diode F-Func éteinte

iPar-CRC valide = iPar-CRC AP

Etage de puissance variateur disponible

Détection de I'étage de puissance dans Motion Studio

Dinde F-State verte (RUN avec validation)

Diode F-Func éteinte

Provogue ['arrét mateur

Saisie des informations pour e protocole de réception

Saisir iPar-CRC validé final dans ['AR
Redémarrer le bus ou le MOYIFIT FC
(remise soustension 24 % DC)

Reset défaut 512 depuis automate

Co-signature entre intégrateur et utilisateur pour la wvalidation et

réception de ['application 512
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MOVIFIT® FC /S12 USOCOME

1. Etape 1 : Configuration matérielle et raccordements sur la ABOX

Cas 1: Raccordement du codeur EI7C et de I'option S12 sur bornes dans la ABOX (pontage
24VDC)
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ClelelelelClele] 11]12[13]14[15[16
Bearnier EiS pour entrées et sorties binaires {raccordement capteurs + actionneurs)
n° Variante Techneology avec
« PROFIEUS
+« PROFINET
Variante Classic avec PROFINET Varante Classic avec PROFIBUS
Désigha- |Fonction Désigna- |[Fenction
tion tion
¥24 (3 |DIo4 Raccordement voie A codeur FS ooz Raccordement voie A codeur FS
4 |DIDB Raccordement voie A codeur FS BIIE Raccordement voie & codeur FS
13 |DI0a Raccordement voie B codeur F S B Faccordement voie B codeur FS
14 |DIO7 Raccorderment voie B codeur FS =1 Raccordement voie B codeur FS
23 W24 Alimentation +24 V' capteurs groupe |Alimentation +24 % capteurs groupe ||
I (DI02 — DID3) depuis +24Y_C
(DI04 —DI07) depuis +24Y_C
24 WV O24-0 Alimentation +24 V' capteurs groupe  |Alimentation +24 % capteurs groupe I
I (DI02 — DI3) depuis +24Y_C
(DI04 —DI07) depuis +24Y_C
33 |0v24_C Fotentiel de reference OV 24 pour capteurs
34 |0v24_C FPotentiel de reference OV 24 pour capteurs
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MOVIFIT® FC /S12 USOCOME

Cas 2 : Raccordement du codeur EI7C sur les connecteurs M12 de la ABOX

Le codeur est raccordé sur les plots X23 et X24 de la ABOX.
Pour ce faire, utiliser le splitter Y (19093632) et le cable de prolongation (18148670).

Sur chacun des cables du splitter Y est repéré le connecteur de la ABOX correspondant.
é Si le raccordement est bon, en face avant du MOVIFIT®, deux diodes sur quatre doivent étre

allumées. (D104 / DIO5 / DIO6 / DI07)
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MOVIFIT® FC /S12 USOCOME

2. Etape 2 : Configuration des parameétres de communication du MOVIFIT®

Régler I’adresse IP, le nom PROFINET, I’adresse cible F

Pour les variateurs MOVIFIT® FC Classic — MTF11Axxx-503-20A-xx/s12
= Ouvrir I'outil SEW MOVITOOLS® MotionStudio (en _) - lancer le Scanning
= MOVIFIT® doit étre renseigné avec les paramétres bus de terrain (Parametres stockés dans
'ABOX)

Via SEW MOVITOOLS® MotionStudio et configurateur passerelle

= Ouvrir I'outil SEW MOVITOOLS® MotionStudio et scanner les appareils sur la liaison de
communication entre le PC et le (s) MOVIFIT :

- via connexion USB11A (liaison de service RS485)
- viaréseau PROFINET

= Renseigner les champs suivants dans le configurateur de passerelle :

= nom PROFINET
= adresse IP
= adresse cible F

Clic droit sur MOVIFIT® étage de commande / "Configurateur passerelle”

El',q PMIO-192.168.10.4: [zanz nom] / PM:Pnet Device Mame-00-0F-63-11-11-14

(=5 '} inteme
(- -] 15: MTF-4FS |m 1. Configurateur passerelle MOVIFITE (Online)
2, Gestion des données (Onling)
-
Z Comparaison (Onlineg)
Mise en route 3
Diagnostic »
Documentation 3
|
Afficher état appareil Online
@ Gérerjeu de paramétres appareil 3
Insérer médium »
X Supprimer
Caractéristiques...
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MOVIFIT® FC /S12

Appareil 2 @ Parameétres passerelle //5 Moniteur données-process

Configuration

o

Restaurer données ‘ ‘ Sauvegarder données ‘ ‘ Reset ‘

Type d'appareil MTFE_E204_/0S Eﬁ;?&%\f pour FC intégre ou présence dun MOVIMOT +
Signature
Firmware passerelle 1820573 4.16
Référence commande 01.7226859805.0001.15
Fonction de remplacementd’. désactivé(e) -
Etat de défaut F112 Défaut "Périphérie” / Défaut
périphérique

Code retour du variateur pour  Pag de défaut
remplacement d'appareil

Type bus de terrain PROFINET 10

Désignation appareil PROFINET  MTF-4 -

[lurée time out bus deterrain [ 12

Adresse IP | 132 . 188, 10 . 119

Masque de sous-réseau | 255 . 255 , 2585 . O

Passerelle par défaut I 192 . 168 , 10 , 119

Adresse MAC 00-0F63-11-11-14
—FBsolazany nics, L

Adresse cible F 13

| Redéfinir combinaisons A-Box - E-Box

= Les modifications d’adresses sont prises en compte aprés coupure et remise sous tension 24 V.

= Au sein de MOVITOOLS® MotionStudio, re-scanner le réseau pour vérifier que les modifications
d’adresse et nom PROFINET ont été prises en compte.

Les paramétres de communication du variateur peuvent aussi étre modifiés au travers de
é 'automate Siemens. Voir chapitre Trucs et astuces.

L'étage de puissance n'est pas visible lors du premier scan du réseau. L'option S12 est en
état STO car aucune communication n'est en place avec un automate. Afin de réaliser la
mise en route du moteur il est tout d'abord nécessaire de paramétrer I'option S12 et le bus de
communication PROFIsafe.
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MOVIFIT® FC /S12 USOCOME

3. Etape 3 : Configuration de I'option S12 avec "Assist S12 (Online)" en
pilotage par bus de terrain

Ouvrir 'assistant S12 (Online)
Saisir le N° de série du MOVIFIT®, la LED F —State clignotante (orange rapide) permet d’identifier

physiquement I'appareil, puis valider.
Etablir une liaison clairement identifiée avec |'appareil ‘

Bﬁ PNIO-192.168.10.119: [sans nom] / PN:MTF-4

B"‘h inteme Owm.j £ TreEriea i
ol TEY] 15: MTF—-lFE 1. Assist S12 (Online) ﬂwnirméelnlaung pparait -._Ia512a re
2. Gestion des données (Cnling)
— |
> PR
L Comparaison (Onling) Veuillez saisirle
Mise en route » 01.7226855205.0001.15
Diagnostic 3
— |
Afficher état appareil Online
[ Gérerjeu de paramétres appareil  »
¥ Supprimer

es appareils Online

Caractéristi
Adreses aractéristiques

MFT11AD15-503-P104-11 |
pmw| Status:1513151112----1114

MOVITOOLS®-MotionStudio [ ox fonlcg

L'Assist S12 demande confirmation de I'égalité des blocs CRC a chaque redémarrage du MOVIFIT®, dans
le cadre d'un premier démarrage, ceux-ci sont égaux, et correspondent au paramétrage par défaut de
l'option S12, cliquer "OK" :

-,

Remarque
Veuillez vérifier I'égalité des CRC affichés ci-aprés.

S'assurer que les paramétres réglés dans la colonne “Valeur saisie” sont
correctes avant de poursuivre 'edition des données.

iPar-CRC actuel: cons| 3967571976 || réal 395?5?19?[_5

MOVITOOLSE-MationStudio
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MOVIFIT® FC /S12

USOCOME

Fenétre d'accueil de I'Assist S12 :

\ Assist 512* ¢
¢z, 4
Y D = a % s %'
/ Meuveau Enregistrer | Importer Transfert depuis app.  Transfert versapp. | Valider Protecole = I
Paramétrage 1. Etablir une lizison 2_Editer 3. Veérifier 4. Valider ‘}g‘, I
\ — # [Arborescence B Paramétres 512 AlGénéral = : \
= E =¥ ] Paramétres 512 A . L. &
I Caracteristigues -1 & Général Paramétres généraux T
appareil o .
. Ii Valewr saisie Valeur actuelle 512 ki
. I': Réaction au défaut 10 0 - module complet - ’70 .
| Affichage d'états Bus de terrain PROFIsafe 1 - disponible - D I
e Type codeur 12-EITCFS - 0 \
I Vitesse maximale moteur (n1) 3000 trimin 3800 tr/min
FD“?tDr.'f.de "2 5LS gérénl Vitesse minimale moteur (n2) 60 tr/min 60 twmin .
I . (" [E2 Mfectation de la fonction .
. Pl
.
e Bloc CRC 2211663667 1641885080 l
l |__ process l
—m§mmm§m§m§m§—§—S—S§m§m§m§m———§_m€—§—§SSm§R$EGSpgp§§5§E§—————————
l | Codeur a1 l
l s ./> l
\ N
Historigue des l
l | défauts
\ Géngral | FDI | FDO [ Affectation delafonction [ S51 [ STO [ SLS2 [SLS3 [ SLS général | SLSO [ SLST | \

4 Downloads

iPar-CRC actuel: oons| 130571]1816| réel‘ 396?571976' Etat:BDmim de lecture iPar |

Dans l'onglet "Paramétrage” / "Général" : .5 hiks

Renseigner les paramétres généraux :
e En cas d'utilisation d'un codeur EI7C, sélectionner EI7C FS dans la liste déroulante
e Sipas de bus PROFIsafe, il est possible de fonctionner en mode Autonome en réglant le champ

"Bus de terrain" PROFIsafe sur "0 — Non disponible"

[2 Paramétres 512 AlGénéral

Paramétres générawux

Valeuwr saisie

Valeur actuelle 512

(=)=

Réaction au défaut 10 0 - module complet - I—O
Bus de terrain PROF|safe 1 - disponible - l—l
Type codeur 12-EI7CFS - [ o0
Vitesse maxamale moteur (n1) 3000 tr/min ,W tr/min
Vitesse minimale moteur (n2) &0 tr/min l—go tr/min
[ Bioc CRC 2211663667 | 1641885080 |

Pour I'utilisation des blocs de vitesses sires (SLS0 a SLS3) le codeur EI7C est

indispensable.

Sans le codeur, seules les fonctions STO et SS1(c) sont disponibles.

SEW-USOCOME

Page 10 sur 47



MOVIFIT® FC /S12

Dans I'onglet "Paramétrage” / "SS1" : B El

Permet d'activer la fonction SS1a ou SS1c en fonction de l'arrét souhaité.

[ Paramétres 512 AiS51 E]
Paramétres S51 (amét sir 1)
Valeur saisie Valeur actuelle 512

| Fonction 2-SStaccivél)  ~ @ 0 |

S51c Temporisation (1) 1000 ms 1000 ™=

551a Tempensation survelllance rampe (t2) 500 ms 500 ms

551a Durée de rampe (t3) 1000 ms 1000 ™=

551a Ecart par rapport & la rampe (n1) 100 trimin 100 tr/min

551a Temporisation sélection de |3 fonction STO (t4) 280 ms 250 ms

Bloc CRC 3385024643 284732556

SS1 (c) : STO activé apres la rampe t1 (sans contrle de la rampe de décélération par le contrdleur S12).

En général t1 > durée rampe de décélération.

SS1 (a) : arrét avec controle de la rampe de décélération via le codeur EI7C FS par le module S12.

Exemple de paramétrage pour la fonction SS1(c):

[ Paramétres 512 41531 (=]
Paramétres SS1 (amét sir 1)
Valeur saisie Valeur actuelle 512

Fonction | 1-SSlcactivéle) = g | 0

551c Temporisation (t1) 1000 ms 1000 ™=

S51a Temporisation surveillance rampe (t2) 500 ms 500 ms

551a Durée de rampe (t3) 1000 ms 1000 ™=

551a Ecart par rapport & la rampe (n1) 100 trimin 100 ftrimin

S51a Temporisation sélection de la fonction STO (t4) 250 ms 250 ms

Bloc CRC 2447231403 284732556

ng

~Y

| Général [ F-DI [ FDO [ Affectation de la fonction | 551 |5TO [ SLS2 [ 5153 | SLSaénéral [ SLSD | 5LS1 |
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MOVIFIT® FC /S12

Exemple de paramétrage pour la fonction SS1(a):

ng

L]
H
1]
i
1
Nmax| -
'
L]

Nrniin

& Paramétres 512 41551 (=]
Paramétres SS1 (amét sar 1)
Valeur saisie Valeur actuelle 512

Fonction L2-sstaactivie) - @ | 0

SS1c Temporisation (1) 1000 mes I 1000 ms

S51a Temporisation surveillance rampe (t2) 500 ms I 5ggp ms

SS1a Durée de rampe (t2) 1000 ms 1000 ™

551a Ecart par rapport & la rampe (n1) 100 trimin 100 timin

S51a Temporisation sélection de la fonction STO (t4) 250 ms I 250 ms

Bloc CRC 3385024642 I 284732556

| Général | FDI | FDO | Affectation delafonction | 551

|STO |[sLs2 |sLs3 [sLSgénéml | SLSD | SLST |

SEW-USOCOME
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MOVIFIT® FC /S12 USOCOME

Dans l'onglet "Paramétrage” / "SLS0" a "SLS3" ; -/ kL

Pour activer les fonctions de limitation sdre de la vitesse : renseigner les blocs SLSO, SLS1, SLS2, SLS3.
% Paramétres 512 A\SLSD E]

SLS0 paramétre (limitation sire de la vitesse 0)

Valeur saisie Valeur actuelle 512
Fenction 1-lbéré(e) -8\ o
Vitesse limite positive (n1) 1500 tr/min ,W trimin
Vitesse limite négative (n2) 1500 trimin ,W tr/min
Ecart par rapport & la vitesse limite (n3) 50 trimin l—m tr/min
Fonction SDI 0 - désactivéie) - [ o
Bloc CRC 2243586103 | 1500970866

nay .

| Général | FDI | F-DO | Affectation de lafonction | 551 [ STO [ 5LS2 [ SLS3 | SLSgénéral | 5150 | SLS1 |

Les vitesses limites positive et négative (n1, nz) ainsi que I'écart entre la vitesse réelle et la vitesse
limite (n3) sont renseignées directement dans le bloc de vitesse slire SLSx.

= Les paramétres de rampes de décélérations ti, t. et ns sont quant & eux renseignés dans le bloc
SLS général.

Une fonction permettant d'imposer le sens de rotation est aussi disponible. Elle se renseigne dans les blocs
de vitesses slres.
Activer le sens de rotation autorisé :

Fonction SDI 1 - sens positf autonsé -
ou
Fonction SDI 2 - sens négatil autorsé -

Si la fonction SDI n'est pas activée, les deux sens de rotation sont disponibles, il est donc
é possible d'envoyer une consigne de vitesse négative ou positive et d'activer un bloc
de limitation slre dans les deux cas.
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MOVIFIT® FC /S12

Dans I'onglet "Paramétrage” / "SLS général" : =515 général

= Renseigner les valeurs d’enveloppe de la rampe (11, t2, n4)
= Définir les réactions aux dépassements (STO, SS1 (c), SS1 (a))

Exemple : si dépassement de vitesse, arrét sur SS1 (ou STO).

E Paramétres 512 AVSLS général @
Paramétres SLS généraux (limitation siire de la vitesse)
Valeur saisie Valeur actuelle 512

Temporisation surveillance rampe (t1) 500 ms o | B ms

Durée de rampe (t2) 1000 ms |y | 1000 ™

Ecart par rapport & la rampe (n4) 100 tr/min o | 100 tmin

Réaction au défaut dépassement vitesse 1=551 - e | 0

Filtre de vitesse 0 ® |0 | o

Tolérance SOI 0 ® Io | 0 °

Bloc CRC 2257035439 | 488828096

s

| Général | F-DI | FDO | Affectation dela fonction | 51 [ STO | SLS2 | 5LS3 | 515 général | SLSO | SLST |

Remarque importante :

Lorsgu'un bloc SLSx est appelé, le MOVIFIT® FC applique la limite de vitesse s(re du bloc a I'écart ns prét.
La consigne de vitesse envoyée par l'automate est toujours prise en compte, mais le bloc de vitesse slre
est prioritaire. Ce qui veut dire que quand le bloc n'est plus activé, la vitesse du moteur reprend sa
consigne initiale.

De la méme maniére, si la consigne initiale est inférieure a la vitesse limite du bloc de sécurité, c'est la
consigne de l'automate qui est prise en compte.
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4. Etape 4 : Transfert des paramétres sur le MOVIFIT®

Une fois que la configuration des fonctions de sécurité est terminée, il faut transférer les paramétres sur
I'appareil, cliquer "Transfert vers app."

(<, ¥
g [ = | & i I
Mouveau Enregistrer | Importer Transfert depuis app.| Transfert vers app. | Valider Protocole
Paramétrage 1. Etablir une lizison 2. Editer

Saisir le mot de passe requis :

-
Accorder droits d'écriture Lilﬂg

IIO....'

Mot de passe : sew_s12

[
lMCMTEIDLE" - oK | Annuler |

Une fois les parameétres transférés, dans I'onglet Affichage d'état le « code iPar-CRC actuel » change et
correspond au paramétrage mis en place. Lors d'un premier démarrage, dans son état de livraison, I'option
S12 a un code « iPar-CRC validé » en mémoire, c'est celui qu'il faudra renseigner dans l'automate pour
réaliser les tests avant validation.

Etat systéme iPar-CRC actuel 9a20b%8 hex o \
| Paramétrage Etat systéme 4 Fonctionnement nomal - y A 2 l
iPar-CRC validé ec7chB08 hex =
[_'-'—' | E l
&
Caractéristiques Défaut - B I
appareil 2
3 idati -]
}8 Dicde F-State O RUN. sans validation l
{0 Adresse F 119 [ ] \
| Affichage d'états iPar-CRC actuel Ga80b3¥8 hex 2592125944 déc I
iPar-CRC validé sc7c5808 hex 3967571976 déc
Compteur de paramétrage 5 l
Fonctions de
sécurité I
Etat PROFIsafe \
D : _ Etat lisison de communication 512 en mode NoData Exchange, attend le démamage /
ur""BE; |a réception des paramétres bus de temain. Le bus de I
P temain n'est pas en mode DataBxchange
Codeur Etat PROFlsafe PSD_INIT l
v~ |
$.s > Paramétres F de F-AP| I
Histo[ique des
défauts Adresse F (F_D_Address) 0 |
Durée de surveillance F (F_WD_Time) 0 ms I
iPar-CRC (F_iPar_CRC) 6
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Apres le transfert des parameétres, le module S12 fait un contr6le de plausibilité du paramétrage.

En cas de défaut :

La configuration transférée n'est pas cohérente, une erreur a été faite dans lI'un des champs de
paramétrage. |l faut revoir la configuration selon indications de la barre d’état et retransférer les parametres
corrigés.

Affichage de défauts de plausibilité

Les défauts de plausibilité s’affichent avec les marquages de couleur bleu.
Les mesures S12 incorrectes (a droite), et les groupes de paramétres correspondants (a gauche) sont
marqués en bleu

<] . z . g
/ Nouveau Enregistrer | Importer Transfert depuis app. Transfert vers app. | Valider Protocole DQ I
| Paramétrage 1. Etablir une liaison 2. Editer 3. Veérifier 4. Valider “?: .
&
Arbor & &né
[__.___. # rescence [ Paramétres 512 A\Général =) =
== @ Paramétres 512 A N o - | &
Caractéristiques i Général Paramétres généraux z I
| appareil .E EDI » ?
i @B Fpo Valeur saisie Valeur actuelle 512 l
19 = Réaction au défaut 10 0 -module complet - o
L WE 551 : L \
Affichage d'états, =g Bus de terrain PROFlsafe 0 - non disponible - 0 E
-~ sLs1 Type codeur 0-non disporible - [ 0] |
; SLS2
:é 5153 Vitesse maximale moteur (n1) 3800 trimin ‘ 3800 tmin I
Fos"?".che.de @33 SLS général Vitesse minimale moteur (n2) 60 trimin 60 tmin L
=L 2] Affectation de la fonction \
: < ; |
Données-
process =l
SEW-EURODRIVE¢ @Eﬁ‘ A @
76646 Bruchsal | Germany @ emm I
RF47 DRESOM4BE2/TF/EIT C/Z/C
Codeur 01.1207730203.0001.08 Imveser dity maor l
— Jo g s E|7C easman [
Pave W 6% BAIE |
) b L HSI A.q 3 P= rns % BOIF
by 20 > ] L VBT A 1840450y KAt .
Historigue des sl 130(8) ML @2 Desgn B staringtrue
e fatiels {7 0 W 220277
N M BG15 I
'U'?:cunzn Mmrow sm e 14
1 41000 0.40 Wack in Gy, .
| [ FDI | Affectation de lafonction | Gengral |FDO | 5TO [851 [ 5130 [5L51 [5Ls2 [5L83 [ 5LS géncml| 1
Le jeu de données réceptionné n'est pas plausible. I

En 'absence de défaut :

Une vérification de tous les paramétres ainsi que la validation restent a faire. Cette étape sera |'étape
finale de la configuration.
S'il n'y a donc pas de défaut, procéder a l'intégration dans l'automate.

L'étage de puissance n'est toujours pas visible, le MOVIFIT® attend la réception de donnée
depuis l'automate afin de désactiver la fonction STO et donc libérer I'étage de puissance.
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5. Etape 5 : Intégration du MOVIFIT®a STEP7

Afin de pouvoir interagir avec le MOVIFIT®il est nécessaire d'activer le bus PROFIsafe sur I'automate.
Cette partie ne sera pas vue dans ce tutoriel.

Lorsque la CPU est paramétrée, procéder a l'intégration du MOVIFIT® dans le réseau.
Le fichier GSDML est disponible sur notre site internet: www.usocome.com

[ Hw Config - [SIMATIC 300 {Configuration) -- CPU317_Safety]

E“] Skation Edition Insertion Systéme cible Affichage Outls Fenétre 7 -
De s B &S ain o || 2| 5 | w2
o o=l
LChercher | tt|dhi
1 Ethemet[1): Réseau |0 PROFINET [100)
2 CPU 317F-2 PN/DP Profil: |5tandard -
- e = Y FROFIBUS DP ~
7 Pt T 222 PROFIBUSPa
5 =% PROFINET IO
3 #-[_1 Appareils de coupure
5 =1-{Z]] APPAREILS DE TERRAIN supplémentaires
3 =11 Drives
7 =0 SEW
g 4] Adv.Gateway UFR
3 4] Controller
0 +-((7 DFE/DFS (2 ports)
7 ] E MOE1B+DFETZE
+( MFE
=0 MOVIFIT
+ E MOVIFIT Classic /1.0 OLD
+ E MOVIFIT Classic V1.1
g MOVIFIT Classic /1.5
b =g MOVIFIT Classic V1.6
< > Slot mot uzed
™ =[] Slet1: PROFISafe Option
:Iﬂ [1] SEW-MTX-CLASSIC F-Module 140 (2 Byte)
[ Fhioduls 140 [5/4 Byte]
Emplacement Module Référence Adresse E | Adresse S | Adresse.. | Commentaire = Slat2: MOVIFIT Status
£ EEWMTNLIASSIC T8 sww & EIEFT MOVIFIT Status
M Lt vz EIEE =L Slot3: Inteqrated FC/SE
ladil Fdt D - BATNRY FiEE g rczro
AR Pt E - R SIS - [ rcorp
1 F-Madule /0 [5/4 Bute) 2 o [ sciposr
2 MOVIFIT Status -~ 256 257 | sciposzRl
3 FC 3PD 258..263  [256..261 - g scirosam
ki St et vy S = Slot4: Option Module
5 1241601 20..21 Option Module
E 400 20 =[] Slots: Digital Inputs
7 Slot not used 8173 12A16DI
g ) L= (22 Slote: Digital Outputs
=3 §lat?-8: Movimot 1-3
@ M0oviMOT 2FD
d mowviMOT 23PD
+ E MOVIFIT Technology 1.0 v
SEW E
4 Digital Outpuits =
GSDMLA2Z 25-SEW M T 201 30605-165049. xml
Pour obtenir de I'aide, appuvez sur F1, MO0

Intégration des Slot 1 & 6, a I'exception du Slot4.

Y

Veiller a "vider" les slots afin que ceux du MOVIFIT® puissent étre intégrés.

Cas de figure du tutoriel :
= F-Module I/O (5/4 Byte) : Données process dédiées a 'option S12
= FC 3PD : Mise en ceuvre d'un MOVIFIT® FC, pilotage en 3 données process
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Déclaration de I'adresse IP du MOVIFIT® configurée a I'étape 2.

= Double-clic sur I'appareil dans le réseau
= Ethernet..
= Saisir I'adresse IP

LChercher : |
Ethernet(1): Réseau |0 PROFINET (100]

L FErofil : |Standard
+ PROFIEUS-DP
] 22 PROFIBUS-PA
-5 PROFINET 1D
+-{_] Apparsils de coupure
—-{_] APPAREILS DE TERRAIN supplémentaires

- [ Drives

Propriete W-MTX A Propriéte

=
=3
2 ILE

Général Général Paraméties

Drescription : SEW-MTx-CLASSIC ¥

Decentralized Drive System MOVIFIT Clazzsic PROFINET 10 incl. topology
recognition and MRP media redundancy support

E
=

Références 2

EimeD 182% www v /Y16 1 IAdresse = I FiEvEms

Famille : SEW bk o

- A TOUETESEAL | | ~

Maom d'appareil : |SEW’-MT><-CLASSIC k

" Adresse

GSDMLY2 25-5Ew-MT%-201 30605-1 65049 i SENBEEE:

Fichier GSD : ﬂ

Propriétés. ..
Partenaire réseau PROFINET 10 g

Humnéro d appareil [1 ~| |Rés=au 10 PROFINET (100)
Adresse P 152.168.10.119 Annuler | Aide |
DI
4 igital Cutputs
i
Commertaire : Movimat 1-3
0T 2PD
0T 3PD
chhology 1.0 -
=
oK. Annuler | Aide | 5043 ol

Déclaration de I'adresse cible F et du code « iPar-CRC validé ».

= Double-clic sur le slot F-Module
= Onglet PROFIsafe
= Renseigner le code « iPar-CRC validé » et la F-Adress

i
F-Modul /O (5/4 Byte) R

Algemein | Adressen | Parameter PROFlsafe

Parametemame wert Hex Wert Snderm...
F_SIL SIL3
F_CRC_Length 3-Byte-CRC
F_Block_ID 1
F_Par_Version 1
ful 2000
[[F Dest_pad 3 | 3
L
[ F_iPar CRC z1057821 | 4D4DE1D
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Exemple de programmation en langage a contact :

Bloc de réintégration et d'arrét d'urgence

"F00020_F_
Module I
05 4",
ACE REI
i |
LS 1
E Réseau 2: Titre
B2
"R
movifit”
FB215
F_: Emergency Stof
Stop Categor
"F_ESTOFL™
EN
E22.0
"RMovifit A20.0
" —E_STOF Q —"STO"
DR545.0BX3 Q_DELRY —...
6.4
TRUE ACK BEQ uus
"F_
GLOBDB™. DIAG [Fuw.
WVHE1 —|ACK_NEC
M200.0
S o
T#500M5 |TIME LEL
Bloc d'acquittement et d'appel des fonctions de sécurité
O Réseau 3: Titre :
RA20.7
M200.0 "Safety
- [ quit”
1 P |
11 i) 1
O Réeseau 4: Titre :
A21.0
[ " "
- 5150
| FYy |
I.r(al L |
H Résean 5: Titre :
M200.2 AZ0.1
x p—
- SN 551
1 P |
11 i) 1
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6. Etape 6 : Mise en route de I'étage de puissance pour le pilotage du moteur

Suite a l'intégration du MOVIFIT®dans le projet STEP7, la communication doit étre établie. Les fonctions
de sécurité doivent étre désactivées (set des bits correspondants du mot POO et PO1 a 1).

On remarquera alors, dans I'onglet Affichage d'états, que l'automate renvoie le bon « code iPar-CRC
(F_iPar_CRC) » et que l'option S12 est en RUN sans validation.

4 Etat systéme g: I
Etat systtme 4 Fonctionnement normal E l
@
= z\
5
Caractéristiques Défaut  Données-process siires réglées = l
appareil a
| - g 5 @
o Diode F-State o RUN, sans validation l
ié: Adresse F 119 (i ] l
| Affichage détats iPar-CRC actuel  3a80b3f8 hex 2552125544 déc l
iPar-CRC validé  ec7c5808 hex 3967571976 déc
Compteur de parametrage I
Fenctions de
sécurité I
Etat PROFlsafe \
DDI'II'IéP:S- Etat lizison de communication 512 est en mode Data Exchange. Les données-process
process sont réceptionnées comectement I
Codeur Etst PROFlsafe  PSD_DATAEX l
o \
./ -
< . Paramétres F de F-API
L S l
Historique des
| défauts | Adresse F (F_D_Address) 119 l
Durée de s ELE D Timel 150 ms l
iPar-CRC (F_iPar_CRC) ec7c5808 3967571976 déc

L'étage de puissance est alors disponible, suite a un nouveau scanning du réseau. (Assist S12 se ferme)
Afin de pouvoir réaliser des tests de fonctionnement en pilotant le moteur, il est indispensable de procéder
a la mise en route de I'étage de puissance.

Mise en route moteur :
-i@ PNIO-192.168.10.11%: MTF-4 / PN:MTF-4

E|'L§ inteme:
5-----|o 15 MTI

IEE 1. Arborescence parameétres (Onling)

<§> 2. Mode manuel (Onling)
|.§ 3. Mise en route (Onling)
— |

£ Comparaison (Onling)

Mise en route »
Diagnostic »
Documentation ¥
|
Afficher état appareil Online
0 Gérerles composants (MTF-4LT) 3

Caractéristiques...
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7. Etape 7 : Tests des fonctions de sécurité en pilotage par bus de terrain

Le « code iPar-CRC » renseigné dans l'automate est celui validé (« code iPar-
CRC validé») par défaut lors du démarrage de l'option S12. En revanche, les paramétres pris en
compte sont ceux correspondants au code « iPar-CRC actuel ».
Vous pouvez donc procéder au test de votre configuration sans passer par la validation.

Démarrer les tests :

Envoyer un ordre de marche et une consigne de vitesse au MOVIFIT®
= Visible depuis le moniteur données-process du configurateur passerelle

Appareil n

% Paramétres passerelle | I Moniteur données-process | T4

MTF-4 (MTF.. E20A./O5)

MTF-4LT (MTF..ADDOB-5A3)

1031 EF2

Donnéesp Stnge de 145 EP3
puissanDe 7 EP4
L

MTF-4 (MTF...E20A../0S)

O EPS
Entrées et sorties binaires
n

SP1 : Mot de commande (ordre de marche)
SP2 : Consigne de vitesse en % (facteur de mise a I'échelle : 0.0061)
SP3 : Rampe d'accélération/décélération

Pour les tests des fonctions de sécurité qui vont suivre :
= SSlc activé
= SLSO activé (1000 tr/min)
= SLS1 activé (2000 tr/min)
= Réaction aux dépassements de la limite de vitesse : SS1c
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Pour une consigne de vitesse (SP2) a 75%, soit 2250 tr/min.
Activation du bloc SLS1.: Visualisation dans I'onglet Donnée-process de I'Assist S12

PROFIsafe (affichage hexadécimal)

F-Control  PO3 P02 PO1 P00

P10 P PI2 PI3 P14

F-State
Données sortie-process PROFIsafe (SP) Données entrée-process PROFIsafe (EF)
POO PO1 PIO Pl
[ 00000000 - | 00000000 -] | 00000000 - | 00000000 - |
5TO bl [C] STO Active ;
51 [ 551 Active
[ res. V] =l=e [ res.
[ res. SLS3 [ res. [] SLS3 Active
[ res. [ res. [] stand Still [ res.
[ res. [ res. ASF Error [ res.
[ SF-Test [ res. [[] SF-Test Active [ res.
[ Quit-Error [ res. [ Error [ res.
PO2 PO3 P2 PI3
| 00000000 - || 00000000 - | | 00000000 - | 00000000 -
F-Control Pl4 F-State
[@0000000 -] | ©0000000( - | 00000000 -]
Codeur
Vitesse 1347 trfmin

Vitesse minimale moteur dépassée  oui

La valeur de la vitesse est disponible dans I'onglet Codeur. La limitation est respectée a I'écart n3 prét, qui
est de 50 tr/min.

Activation du bloc SLSO en supplément, SLSO < SLS1, donc SLSO prioritaire :

Données sortie-process PROFIsafe (SP) Données entrée-process PROFIsafe (EP)
POD PO1 PIO P
[ 00000000 - || 00000000 - | [ 00000000 - || 00000000 - |
5TO [ sLs0 [[] 5TO Active SLS0 Active
=51 [ 5L51 [[] 551 Active SL31 Active
[ res. [ res. T oLo2 Active
[] res. SLE3 [] res. [[] 5LS3 Active
[ res. [ res. [[] stand still [ res.
[ res. [ res. ASF Error [ res.
[[] SF-Test [ res. [[] 5F-Test Active [ res.
[7] Quit-Errar [ res. [] Errer [ res.
Codeur
Vitesse 942 tr/min
itesse minimale moteur dépassée  oui

On peut désactiver le bloc SLS1, la limitation du bloc SLSO restera active, et inversement.
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Rampes d'accélération/décélération mises en ceuvre lors de I'activation/désactivation d'un bloc
SLSx.

Décélération : La rampe dépend du parameétre réglé dans I'Assist S12 a l'onglet SLS général.

B Curzeur 1 [ms]: [5ez B Cureur 2 [me] [nes Diftérence [ms] [504

Curzeur 1 [1minf: |22 Curzeur 2 [1/min]: |9|:|2 Difterence [T/min]: l142|:|

Accélération : La rampe dépend de la consigne envoyée sur SP3.

B Cuseur 1 [ms] [2574 B Cusewr 2 [ms]: [3547 Différence [ms]: 959

Curseur 1 [14min]: [g47 Curgeur 2 [1.min]: |2352 itterence [1./min): |14|:|5

On désactive maintenant les limitations de vitesse afin d'exécuter un arrét sGire SSic :

La consigne de vitesse SP1 est toujours a 75%.
La rampe SP3 est de 1000 ms. Soit un arrét théorique a 1500ms étant donné que la rampe est calculé par
rapport a une vitesse de référence de 1500 tr/min.

Données sortie-process PROFIsafe (SP) Données entrée-process PROFIsafe (EP)
POO PO1 FIO P
| 00000000 - || 00000000 -] | 00000000 - || 00000000 - |
V| SLS0 V| STO Active SLS0 Active
[ 531 V| SL31 V| 551 Active SL31 Active
V| SLs2 Tes. SLS2 Active
res. V| SLS3 res. SLE3 Active
res. res. | Stand Still res.
res. res. | ASF Error res.
SF-Test res. SF-Test Active res.
Quit-Error res. Error res.

Lorsque le bloc SS1 est activé, le bloc STO est activé automatiquement, mais le redémarrage du moteur
se fait par une simple désactivation du bloc SS1.
= Les données-process de pilotage du moteur sont toujours prisent en compte.
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L'arrét sar se réalise en fonction de la rampe envoyée sur les données-process normale (SP3) :

B Cuzew 1 [ms] [g7g B Curseur 2 [ms]: [242g Difference [ms]: [1552

Curzeur 1 [14min]: (231 Curgeur 2 [14min]: |35 Différence [14min]: |2295

Lors de l'activation de la fonction STO, I'arrét du moteur est presque immédiat (300ms dans notre cas).

L Curgeur 1 [I'ﬂS]Z L Curgeur 2 [I'ﬂS]Z Différence [ITIS]Z 330 ‘
Curzeur 1 [1 .r'min]: Curzeur 2 [1 .r'min]: Différence [1 .IJI'ﬂiI"I]Z

Les données-process de pilotage du moteur ne sont plus prises en compte, mise a zéro de l'ordre de
marche et de la consigne de vitesse (SP1 et SP2).
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8. Etape 8 : Validation de la configuration et édition du protocole

Lors du scanning pour détecter |'étage de puissance, I'Assist S12 s'est fermé. De ce fait, il est nécessaire
de procéder a un nouveau transfert des paramétres afin de pouvoir ensuite les vérifier et valider la
configuration.

Si les fonctions paramétrées sont conformes aux besoins, le module S12 attend en derniére étape une
validation afin de faire coincider «iPar-CRC validé » avec « iPar-CRC actuel » au sein du S12 ainsi que
I' « iPar-CRC (F_IPar_CRC)» renseigné dans l'automate.

Etat actuel Etat souhaité
=453 Paramétres 512 A =423 Paramétres 512 4
- Général .% Général (reste & vérfier 1)
=Nz - R FDI
= F-Do - {E FDO
B 510 @B s10

- 551 lreste & vérfier |)
- {2 SL50 freste & vérfier |)

=R {3 5LS1 freste & vérier )
& sLs2 $#E sis2

B 553

B 5.5 général - 5153

- (i 5L5 général (reste & vérfier 1)

% Mffectation de la fonction
.% Affectation de la fonction

pas encore transférgle)

Suite au transfert, vérifier les parameétres modifiés.

E Parameétres 512 A\Général (reste a vérifier )

=X

Paramétres généraux

Valeur saisie

Valeur actuelle 512

Réaction au défaut 10 0 - module complet - I—O

Bus de terrain PROFIsafe 1 - digponible - I—I

Type codeur 12-E7CFS - [ 12

\itesse maximale moteur (n1) 2000 tr/min IW tr/min

\itesse minimale moteur (n2) &0 tr/min I—go tr/min

Bloc CRC 2211663667 | 2211663667 [] vérifié(e)

Procéder ensuite a la validation. Si le moteur était en marche, la validation provoque son arrét.

i I )
o O = | L % (V] X .
Mouveau Enregistrer | Importer Transfert depuis app. Transfert vers app. | Valider |Protocele
Paramétrage 1. Etablir une lizison 2. Editer
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Lors de la validation une fenétre s'ouvre automatiqguement, c'est un masque du protocole de

é réception du concept de sécurité. Il permet & l'intégrateur de saisir les informations concernant le
projet, la validation, les interlocuteurs et l'installation. Ces informations apparaitront sur le
protocole de réception.
En cliguant "OK", la validation prend effet, et une version PDF du protocole est générée.

= Voir chapitre 13 "Protocole de réception type pour exemple"

L'intégrateur du paramétrage de sécurité doit se munir de ce document lors de la réception par le
client. Le document doit étre co-signer par les 2 parties (intégrateur et utilisateur) afin de
valider la réception. Le document accompagnera le dossier technique de l'installation.

fa ™

Projet | Validation | Intedocuteur | Description de linstallation

Dans ce masque ainsi que dans les autres masques TabControl, vous avez la possibilité de saisir des
informations concernant le projet, la validation, les interlocuteurs et l'installation ; ces informations
apparaitront sur le protocole de validation. Ces informations sont aussi sauvegardées et rechargées
avec les autres fichiers-paramétres.

Date

Client:

Projet :

MOVITOOLS=-MctionStudio | OK I Annuler

Pour retrouver le protocole de réception dans le dossier du projet :

Accéder au dossier d'enregistrement du projet MOVITOOLS® MotionStudio

| . Devices , MTF-4 . ApplicaticnData
| UserData | [ MTF-4Fs | | s12Protocol-01.7226859805.0001.15
) Views J MTF-4LT , UserData
23 Essaic S12A | Anlageninfo_01.7226859805.0001.15 xml

| | lastOpened_01.7226859805.0001.15.51 2par
| ] lastupload_01.7226859805.0001.15.512Upl...
MTF-4FS.vd0
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Suite a la validation, lI'option S12 est en défaut. Elle attend un redémarrage du bus ou bien un redémarrage
complet. D'autre part le nouveau code « iPar-CRC validé », qui correspond désormais au code « iPar-
CRC actuel », doit étre renseigné dans |'automate.

i Etat systéme %
& p YS! 2 I
| Paramétrage Etat systéme 2 Le parametrage a ete valide. Le systéme attend un g
— redémamage complet ou le redémamage du bus (Etat siir) = I
X 3
— H
= y
Caractéristiques Défaut  Données-process sires réglées z
appareil @ I
: Diode F-Stat = °
{0l lode i . 512 non préte l
18: AdresseF 119 3]
| Affichage d'étate iPar-CRC actuel  9aB0b38 hex 2592125044  déc \
iPar-CRC validé  9a80b¥8 hex 2597125944 déo \
Compteur de paramétrage 5
Fonctions de I
sécurité
Etat PROFlsafe I
D Etat lizison de communication 512 en mode NoData Exchanae, attend le démamrage / I
r""BE; |a réception des paramétres bus de temain. Le bus de
P temrain est déja en mode DataBxchange. I
| Codeur Etat PROFlsafe PSD_PARAM I
&2 > I
</ > Paramétres F de F-API
Histc[ique des I
| défauts | Adresse F (F_D_Address) 119
Durée de surveillance F (F_WD_Time) 150 ms I
| iPar-CRC (F_iPar_CRC) ec7c5808 hex | 1967571976 déc |

Pour terminer, il ne reste qu'a acquitter le défaut. Pour ce faire, un aquittement d'erreur par I'automate est
suffisant. (Bit 7 du mot POO)
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Etat final de l'option S12 suite & la validation, la configuration est donc terminée, l'option de sécurité
fonctionnelle est en fonctionnement.

lho'n‘ §12 @
T g
\ f 4 Etat systéme Q
I | Paramétrage Etat systéme 4 Fonctionnemert nomal 2
A T
\ F
=
e 3
I C: eristi Défaut  Données-process siires réglées 2
appareil 7
- o Diode F-State (@) RUN. avec vaiidation 2
1&5 Adresse F 119 6
Afichage détats iPar-CRC actuel 5a80b¥8 hex 2592125944 déo
- iPar-CRC validé 3a80b¥8 hex 2502125944 déc
—
I B da Compteur de paramétrage 5
onchons
I | sécunité
l i e Etat PROFIsafe
EN: W Etat lizison de communication 512 est en mode Data Exchange. Les données-process
I prmi sont réceptionnées comectement.
=1
l £
I | Codeur Etat PROFlsafe  PSD_DATAEX
I </\§ Paramétres F de F-AP|
H\stc[lque des
l | défauts Adresse F (F_D_Address) 119
l Durée de surveillance F (F_WD_Time) 150 ms
I iPar-CRC (F_iPar_CRC) 5ad0bf8 hex I 2592125944 déc
|

SEW-Eurodrive GmbH & Co. KG
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9. Configuration de I'option S12 avec "Assist S12 (Online)" en pilotage

autonome

Dans I'onglet "Paramétrage” / "Général" : /-5 it

e En cas d'utilisation d'un codeur EI7C, sélectionner EI7C FS dans la liste déroulante
e Sélectionner pour Bus de terrain PROFIsafe : "0- non disponible”

2 Paramétres 512 AlGénéral

Paramétres généraux

Réaction au défaut 10
Bus de terrain PROFIsafe

Valeur saisie
0 - module complet

0 - non disponible

Valeur aciuelle 512
(1]
(0]

Type codeur 12-EI7CFS 12
Vitesse maximale moteur (n1) 3000 tr/min 3000 timin
Vitesse minimale moteur (n2) 60 tr/min 60 tr/min
Bloc CRC 597140566 997140566

R

Explications sur le branchement des entrées sires disponibles dans le manuel MOVIFIT® MC/FC —
Sécurité fonctionnelle avec option de sécurité S12.
Les paramétres restent inchangés dans le cadre du tutoriel.

Dans I'onglet "Paramétrage"” / "F-DI" :

[ Paramétres 512 AF-DI

Paramétres F-DI (entrées binaires siires)

Valeur saisie Valeur acuelle 512

F-DI 01 Mode de branchement 0-1voie A o

F-DI0 Durée de filtrage & lenirée (t1) 10 ms [ 1p ms
F-DI1 Durée de filtrage & lentrée (t1) 0 ms [ 10 ms
F-DI 01 Durée de décalage temporel (12) 500 ms [ 500 ms
F-DI 2/3 Mede de branchement 0-1voie A o

F-DI2 Durée de filtrage & lenirée (t1) 10 ms [ 10 ms
F-DI3 Durée de filtrage 3 lentrée (t1) 0 m [ 10 ms
F-DI 2/3 Durée de décalage temporel (t2) 500 ms 500 ms

Diagnostic paramétres F-DI

Valeur saisie Valeur actuelle 512

F-DI Alimentation des capteurs par signal pulsé 1-activé(g) - 1
F-DID Détection court-circuit transversal 1 - activé(e) - 1
F-DI1 Détection court-circuit transversal 1 - activé(e) - 1
F-DI 01 Test interrupteur 0 - non activéle) | o
F-DI2 Détection court-circuit transversal 1- activéle) - 1
F-DI3 Détection court-circuit transversal 1- activé(e) - 1
F-DI 2/3 Test interrupteur 0 - non activéle) | o
Bloc CRC 281445750 281445750
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Dans I'onglet "Paramétrage” / " Affectation de la fonction" : 753 i b
Affecter la fonction que doit effectuer les entrées binaires sdres.

Pour éviter les redémarrages sans intervention de I'utilisateur, les fonctions peuvent étre verrouillées.
La fonction de sécurité reste a I'état verrouillée et slire jusqu’a ce que I'acquittement se fasse (F-DI2 dans
notre cas). Le verrouillage est représenté par un cadenas.

| Entrées F-DI

FDI0 | o—————F—

&

F-DI1 Qo ——

FDI2 ) o0———————

F-DI3 0 o———

lololdlol

Exemple pour l'activation d'un bloc de limitation slre de vitesse avec verrouillage de I'entrée F-DI
correspondante.

E Paramétres 512 AlAffectation de la fonction
Paramétres d'affectation des fonctions -
Werrouillage F-DID 0 - non activé(e -
. ' - non activéle |
Entrées siires / Fonction de F-DIO 1-activé(e) |
Valeur saisie Valeur acluelle 512

Verrouillage F-D10 1 - activé(e) - | Q

Fonction de F-DID 3-5LS0 - | a

Verrouillage F-DI1 0 - non activé(e) - | o

Fonction de F-DI1 0 - pas d'affectation - | a

Verrouillage F-DI2 0 - non activé(e) - | 0

Fonction de F-DI2 9 - Acquittement F-DI de vemouillage et défaut - || 0

Verrouillage F-DI3 0 - non activé(e) - | 0

Fonction de F-DI3 0 - pas d'affectation - | a
Sorties silres

Valeur saisie Valeur aciuelle 512

Fonction de F-DO0 0 - pas d'affectation - | a

Fonction de F-DO1 0 - pas d'affectation - | a
e —
| Bloc CRC 2579196336 | 264420178

Le paramétrage des autres fonctions de sécurité reste identique a la configuration en
pilotage par bus de terrain. Dans le cadre du tutoriel, les blocs SLSO et SS1c sont libérés.

Suite a la configuration, effectuer un transfert des parametres sans verification ni validation. Tester ensuite
les fonctions de sécurités grace au mode manuel du logiciel MOVITOOLS® MotionStudio.
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Tests de fonctionnement des fonctions de sécurité

Dans l'onglet "Fonctions de sécurité" en cas de limitation sdre de la vitesse :
= Fonctionnement normal, vitesse de rotation & 3000 tr/min.
= Fonction SLS paramétrés avec une vitesse limite de 1000 tr/min sur F-DIO.

Assist $12
7 Etat
&)‘ 4 Entrées F-DI Faonctions de sécurité sélectionnées Marche
| Paramétrage =37 1 1 Suppression sire du couple Reset
. @ so
Car[actér\shcium Fon 0 0 Arrét siir
appareil Jeu de paramétres actif
~vem | Foz 0 0| @ssms
s @ ssic 1
FDI3 0
| Affichage d états Limitation sire de la vitesse
A Dépassement maximal
: @ sLso 0
Fonctions de
sécurité
@ sLst 0
: @ sLs2 0
Données- Ty AR
process . SLS3 0 * = =
Vitesse [tr/min] 3000
Mode test
| Codeur [ Activer mode test ]
P
) < . [ Désactiver mode test ]
HlsM]uédes
| défauts Valeurs mesurées lors de I'arrét en roue libre de I'application, STO actif
Durée d'amét en roue libre tn mesurée 0 ms Courant de sortie [%] | 14
Vitesse au départ nl o trimin

Lorsque F-DIO est activée (niveau 0 de I'entrée car logique négative), I'état de I'entrée passe a 0 et la
logique de la fonction SLSO est activée.

|

Assist 512

- Etat
é/* Entrées F-DI o 1IDH§ de sécurité sélectionnées Marche
Paramétr Sufpression siire du couple Reset
\_TeEmerR® | | Fpig g o————4— 0 i P
—— STO
F-Di1 O————— | S
Coi 0 0 Angt sir
| appareil Jeu de paramétres actif
5 FDiz 0 || @ssts
o @5 1
FDI3 0 0
\Affichage détats) Limitation sire de If vitesse
l Dépassement maximal
© sLso 0
Foncﬂons de
securité
S IR SH— 0
E @ sLs2 0
Données-
process @ sis3 0
Mode test
ot |
FAVLN
% -
H\stéﬁ:]uédes ) ) )
| défauts Valeurs mesurées lors de 'arrét en roue libre de I'application, STO actif
n
N
Durée d'arrét en roue libre tn mesurée a ms Courant de sortie [%] [29
Vitesse au départ nl 0 trimin i | - -

La vitesse du moteur s’en retrouve limitée a 1000 tr/min +/- la valeur du paramétre "écart par rapport a la
vitesse limite n3" (configuré a 100 tr/min dans notre cas)
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Mise a 1 de F-DI2 pour déverrouiller et désactiver complétement la fonction SLSO et retour a un
fonctionnement normal.

Assist S12 [
(G
/" Entrées F-DI Fonctions de sécurité sélectionnées
Paramétr M, Suppression siire du couple
| Paramétrage F-DI0 4 1 pp p
=4 o 2
F-DI1 o0———— P
Caractérisﬁlql.ﬂs 0 i Arét sir
| apparei
—om | Fo2 10——11{1 @ ss1a
10 — @ ssic
: Foi3 Qo—— 0
| Affichage d'états . PR - B
2 i Dépassement maximal
: @ sLso 0 :
Fonctions de
sécurité .
Q== 0
] 5
@ sLs2 0 :
Données-
|__process @ sis3 0 :
{ LS Mode test
| Codeur [ Activer mode test ]
<\/ . [ Désactiver mode test ]
Historique des
| défauls Valeurs mesurées lors de I'arrét en roue libre de I'application. STO actif
= 1 1
- H |
Durée d'arrét en roue libre th mesurée 0 ms :\ :
Vitesse au départ n1 0 trimin i |- T'._\.i\

Retour a vitesse de 3000 tr/min

Etat
/: 4 Entrées F-DI Fonctions de sécurité sélectionnées Marche
| Paramétrage Foio 4 1 Suppression sire du couple Reset
@ s1o
= | o g 0 1=
Eristi AM . .
Cara:;;é'f.l?m s Jeu de paramétres actif
———=aan SS51a
Q FD2 0 0 o 1
0] @ sstc
4 FDI3 0
Aol Limitation siire de la vitesse
(] Dépassement maximal
: @ siso 0 - [
Fonctions de \I
securité . N o il
5151 0 -1500 1500
I 3 1/min
P @ sts2 0 -
Données-
|___ process . SLs3 0 -
— Vitesse [tr/min] ,29997
: e Mode test
|__ Codeur ( Activer mode test |
<\/ . [ Désactiver mode test ]
Historigue des
| défauts Valeurs mesurées lors de 'amét en roue libre de |'application. STO actif
4 1 T
m | i C t de sortie [%
Durée d'arrét en roue libre tn mesurée 0 ms N it M [l
Vitesse au départ n1 0 tr/min i .1'._\4‘\
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Suite aux essais, effectuer la vérification des paramétres et la validation.
Lorsque la validation est terminée, procéder a un redémarrage complet du MOVIFIT®,

Aprés remise sous tension, redémarrer Assist S12.
Résultat en RUN dans une configuration en mode Autonome

Assist 512
7
5t Etat systéme
& ys
| Paramétrage Etat systéme 4 Fonctionnement nommal
Caracténstiques Defaut -
| appareil -
; Dicde F-Stat dati
) iode e o RUN, avec validation
18: Adresse F 109 6
| Affichage détats iPar-CRC actuel c81b21b7 hex 3357221303 dec
iPar-CRC validé c81b21b7 hex 33157221303  déc
Compteur de paramétrage 16
Fenctions de
sEcurnite
3 Etat PROFIsafe
DDnnei;s— Etat lizsison de communication Paramétrage inteme finalisé. Aucun protocole de
process securte parametrs,
Codeur Etst PROFlsafe PSD_INIT
&
</ > Paramétres F de F-AP|
Historique des
| défauts Adresse F (F_D_Address) 0
Durée de surveillance F (F_WD_Time) 0 ms
iPar-CRC (F_iPar_CRC) 0 hex 1] déc
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10. Historigue des défauts

Exemple : défaut F119 , incohérence du code « iPar-CRC validé» entre la carte S12 et 'automate de
sécurité Siemens

Historique des défauts 64500s
Eoncii | Voie A | VoieB
secil Défaut Durée [s] Contexte Défaut Durée [s] Cortexte
(l o 678203 5TO : coupure portée 60116 Défaut STO 2003E365 Donn... 53360 Défaut 5P
» 1 678203 5TO : coupure portée 59835 Defaut STO 2005E365 Donn... 59265 Defaut SP
Données- 2 678203 5TO : coupure portée 59823 Defaut STO 2005EADS Etat ... 56747 Défaut SP
B 3 £7B202 STO : coupure portée 59767 Défaut STO BO4BEB4E Inco... 56502
4 678203 5TO : coupure portée 59695 Défaut STO - -
5 E7B203 5TO : coupure pontée 59352 Défaut STO
& E7B203 5TO : coupure pontée 59344 Défaut STO
Codeur 7 678203 STO : coupure pontée 59191 Défaut STO
g 676203 5TO : coupure pontée 59116 Défaut STO
] 678203 5TO : coupure portée R8263 Défaut STO
et 10 678203 5TO : coupure portée 58019 Défaut STO
défauts 1 E7B202 STO : coupure portée 57882 Défaut STO
12 678203 5TO : coupure portée 57865 Défaut STO
13 678203 5TO : coupure portée 57856 Défaut STO
14 E7B203 5TO : coupure pontée 57344 Défaut STO
15 676203 5TO : coupure pontée 57834 Défaut STO
16 676203 5TO : coupure pontée 57781 Défaut STO
7 678203 5TO : coupure pontée R7328 Défaut STO
18 678203 5TO : coupure portée R7259 Défaut STO
15 E7B202 STO : coupure portée 57102 Défaut STO
20 678203 5TO : coupure portée 57068 Défaut STO
pal 678203 5TO : coupure portée 57057 Défaut STO
22 678203 5TO : coupure portée 57041 Défaut STO
3 AR 203 ST0  conLee nontss 56747 Defaut STO
24 2005EAD5 Etat DSO & réception CheckCig 56747 Defaut SP
25 804BEB4B Inconsistent iParameter iParCRC 56502

2005EAD5 Etat DSO & réception CheckClg
804BEE4B Inconsistent iParameter iParlCRC

Numéro interne de défaut

>  Code hexadécimal de défaut
Code |Signification Réaction Cause possible Remede
8040 |Mismatch of Etat s(r de Defaut paramétrage F : Mis- | Vérifier les paramétres F dans
F _Dest Add l'option match of safety destination |l'outil de configuration du maitre
address. bus de terrain.
804B | Inconsistent iPa- Deéfaut paramétrage F : In-
rameter iParCRC consistent IParameters (iPa-
rError).

La liste des défauts est disponible dans le manuel MOVIFIT® MC/FC — Sécurité fonctionnelle avec
é option de sécurité S12 a partir de la page 152.
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11. Table d’échange avec automate de niveau supérieur

o

i
| Paramétrage

|

Caractéristigues
appareil

PROFIsafe (affichage hexadécimal)

F-Control PO3

P02 PO1 P00
P10 P11 P12 PI3 Pl4

F-State

Données sortie-process PROFIsafe (SP)

Données entrée-process PROFIsafe (EP)

sécunité

POO PO1

00000000 - 00000000 -

PIO PI1
| 00000000 - || 00000000 - |

Hismeai
défontis

[F] sTo [ sLso
7] 551 7] 5L51
[ res. [ sLs2
[ res. [ sLs3
E res. E res.
res. res.
[] SF-Test [ res.
[] Qwit-Error [ res.

PO2 PO3

00000000 - | 00000000 -]

[C] STO Active [ SLS0 Active
[] 551 Active [] 5L31 Active
[ res. [] SLS2 Active
[ res. [ SLS3 Active
[] Stand still [ res.
[] ASF Error [ res.
[] SF-Test Active [ res.

[ Error [ res.

FI2 Fl3
[ 00000000 - || 00000000 - |

] F-D00 [ res.
[[] F-Do1 [ res.
[ res. [ res.
[ res. [ res.
[ res. [ res.
[ res. [ res.
[ res. [ res.
[ res. [ res.

F-Caontrol

[ 00000000 -
[ iPar_EN

[] oA _Req

[[]R_cons_nr

[[] Use_TO2

[] activate_FV

[] Toggle_h

[T ChF_Ack

[] Loopcheck

[T F-Dio ] QF-Dio
[ F-Did [[] @F-DI1
[ F-Di2 [F] QF-DI2
[ F-DI3 [ @F-DI3
[ F-Di4 [[] @F-DI4
[[] F-Dis [ QF-Dis
[ F-DI6 [F] @F-DI6
[ F-DI7 [F] @F-DI7

Fl4 F-State
| 00000000 - | 00000000 - |

[] @F-DC_STO [ iPar_OK

[[] aF-Doo [] Device_Fault | ChF_Ack_Req
[[] @F-Do1 [C] CE_CRG

[ res. [] WD_timeout

[ res. [ FV_activated

[ res. [] Toggle_d

[ res. [ cons_nr_R

[ res. [ res.

assed ap jow 8| Jabueyy (U5 ﬂ
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Données entrée-process F

Octets Bit Désignation Fonctions

0 = La fonction STO n’est pas activée ; la tension d’alimentation 24V est
appliquée et la coupure slire n’est pas active sur I'entrainement

1 = La fonction STO renvoie I'état « STO actif », et toutes les sorties
paramétrable du STO sont hors énergie

0 = La fonction SS1 n’est pas active.

La fonction n’est pas appelée, ou une erreur est apparue. L’état STO ne fait
pas partie de |'état SS1 et doit étre consulté via le bit 0.

1 SS1 active 1 = La fonction SS1 est active.

Le systeme d’entrainement est dans un état d’arrét sdr avec une rampe
slre monitorée de type SS1(a) ou apres un délai avec SS1(c). Il y a toujours
PIO une transition vers STO

0 STO active

2-3 | Réservé -

0 = Standstill n’est pas activé, axe en rotation

1 = Standstill activé, standstill (n > nmin) détécté

0 = Erreur de vitesse dans la fonction safety active SS1(a) ou SLS/SDI
1 = Pas d’erreur de vitesse dans les fonctions safety actives

0 = Test des fonctions safety non active

1 = Test des fonctions safety active

0 = L’option safety S12 fonctionne sans erreurs

4 Standstill

5 Erreur ASF

6 SF test active

/ Erreur 1 = 'option safety S12 a au moins une erreur
0 SLSO active 0 = La fonction SLSO n’est pas active, ou une erreur est apparue
1 = La fonction SLSO est active
1 SLS1 active 0 = La fonction SLS1 n’est pas active, ou une erreur est apparue
1 = La fonction SLS1 est active
PI1 2 SLS2 active 0 = La fonction SLS2 n’est pas active, ou une erreur est apparue
1 = La fonction SLS2 est active
3 SLS3 active 0 = La fonction SLS3 n’est pas active, ou une erreur est apparue

1 = La fonction SLS3 est active
4 -7 | Reservé -

0 F-DIOO 0 = Valeur process de I'entrée digitale sGre F-DI00, pas de tension ou
présence d’une erreur

1 = Valeur process de I'entrée digitale stre F-DIOO, présence de tension
1 F-DI01 0 = Valeur process de I'entrée digitale stre F-DI01, pas de tension ou
présence d’une erreur

1 = Valeur process de I'entrée digitale stre F-DIO1, présence de tension
2 F-DI02 0 = Valeur process de I'entrée digitale sGre F-DI02, pas de tension ou
présence d’une erreur

1 = Valeur process de I'entrée digitale stre F-DI02, présence de tension
3 F-DI03 0 = Valeur process de I'entrée digitale sGre F-DI03, pas de tension ou
présence d’une erreur

1 = Valeur process de I'entrée digitale stre F-DIO3, présence de tension
4 F-DIO4 0 = Valeur process de I'entrée digitale stre F-DI04, pas de tension ou
présence d’une erreur

1 = Valeur process de I'entrée digitale stre F-DI04, présence de tension
5 F-DIO5 0 = Valeur process de I'entrée digitale sGre F-DIO5, pas de tension ou
présence d’une erreur

1 = Valeur process de I'entrée digitale stre F-DIO5, présence de tension
6 F-DI06 0 = Valeur process de I'entrée digitale sGre F-DI06, pas de tension ou
présence d’une erreur

1 = Valeur process de I’entrée digitale s(ire F-DI06, présence de tension
7 F-DIO7 0 = Valeur process de I'entrée digitale slre F-DI07, pas de tension ou
présence d’une erreur

1 = Valeur process de I'entrée digitale stre F-DIO7, présence de tension
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Octets Bit Désignation Fonctions
0 = Qualifier F-DI00 ; « bad » : The corresponding F-DlI is transmitted with
0 QFDIO the substitute value
1 = Qualifier F-DIOO ; « good » : The corresponding D-Fl is transmitted with
the current process value
0 = Qualifier F-DI01 ; « bad » : The corresponding F-DlI is transmitted with
1 QFDI1 the substitute value
1 = Qualifier F-DI01 ; « good » : The corresponding D-Fl is transmitted with
the current process value
0 = Qualifier F-DI02 ; « bad » : The corresponding F-DlI is transmitted with
) QFDI2 the substitute value
1 = Qualifier F-DI0O2 ; « good » : The corresponding D-Fl is transmitted with
the current process value
0 = Qualifier F-DI03 ; « bad » : The corresponding F-DlI is transmitted with
3 QFDI3 the substitute value
1 = Qualifier F-DIO3 ; « good » : The corresponding D-Fl is transmitted with
PI3 the current process value
0 = Qualifier F-DI04 ; « bad » : The corresponding F-Dl is transmitted with
4 QFDI4 the substitute value
1 = Qualifier F-DI04 ; « good » : The corresponding D-Fl is transmitted with
the current process value
0 = Qualifier F-DI05 ; « bad » : The corresponding F-DlI is transmitted with
5 QFDIO the substitute value
1 = Qualifier F-DIO5 ; « good » : The corresponding D-Fl is transmitted with
the current process value
0 = Qualifier F-DI06 ; « bad » : The corresponding F-Dl is transmitted with
6 QFDI6 the substitute value
1 = Qualifier F-DIO6 ; « good » : The corresponding D-Fl is transmitted with
the current process value
0 = Qualifier F-DI07 ; « bad » : The corresponding F-DlI is transmitted with
7 QFDI7 the substitute value
1 = Qualifier F-DIO7 ; « good » : The corresponding D-Fl is transmitted with
the current process value
0 QFDO-STO 0 = Qualifier QFDO-STO; « bad » : The corresponding F-DO is transmitted
with the substitute value
1 = Qualifier QFDO-STO; « good » : The corresponding F-DO is transmitted
with the current process value
1 QFDO0 0 = Qualifier QFDO-00; « bad » : The corresponding F-DO is transmitted
with the substitute value
P14 1 = Qualifier QFDO-00; « good » : The corresponding F-DO is transmitted
with the current process value
2 QFDO1 0 = Qualifier QFDO-01; « bad » : The corresponding F-DO is transmitted
with the substitute value
1 = Qualifier QFD0O-01; « good » : The corresponding F-DO is transmitted
with the current process value
3-7 | Reservé -
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F process Données de sorties

Octets Bit Désignation Fonctions
0 STO 0 = Fonction STO sélectionnée
1 = Fonction STO non sélectionnée
0 = La fonction SS1 est sélectionnée (la fonction exécutée est celle
1 SS1 paramétrée, soit SS1(a) ou SS1(c))
1 = Fonction SS1 non sélectionnée
POO , ,
2-5 | Réservé -
6 SF Test 0 = Le mode test des fonctions de sécurité n’est pas sélectionné
1 = Mode test des fonctions safety sélectionné (Front 0/1)
7 Quit-Error Front 0/1 : Acquittement des erreurs et déverrouillage des entrées F-DI
0 SLSO 0 = Fonction SLSO sélectionnée
1 = Fonction SLSO non sélectionnée
1 SLS1 0 = Fonction SLS1 sélectionnée
1 = Fonction SLS1 non sélectionnée
PO1 2 SLS2 0 = Fonction SLS2 sélectionnée
1 = Fonction SLS2 non sélectionnée
3 SLS3 0 = Fonction SLS3 sélectionnée
1 = Fonction SLS3 non sélectionnée
4-7 | Reservé -
Octets Bit Désignation Fonctions
0 = Sortie F-DO00 n’est pas sélectionnée, la sortie slre correspondante est
ouverte
0 F-DO00 . — , L
1 = Sortie F-DOO0O est sélectionnée, la sortie slire correspondante est
fermée
PO2 0 = Sortie F-DO01 n’est pas sélectionnée, la sortie slre correspondante est
1 F-DOO1 ouverte. o ’ o
1 = Sortie F-DO01 est sélectionnée, la sortie s(ire correspondante est
fermée
2-7 | Réservé -
PO3 0-7 | Réservé -
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12. Trucs et astuce

Ouverture d’un projet :

A l'ouverture d'un projet S12, un message d’avertissement met en garde I'égalité des CRC et demande de
vérifier les valeurs des parameétres saisies des valeurs de paramétres actuelles.

Remargue
Veuillez vérifier I'égalité des CRC affichés ci-aprés.

S'assurer que les paramétres réglés dans la colonne "Valeur saisie” sont
correctes avant de poursuivre I'édition des données.

iPar-CRC actuel: cons 335?221303| réel| 335?221303|

MOVITOOLS®-MotionStudio

Pour cela, cliquer sur Importer / Transfert Valeurs actuelles -> Valeurs saisies

|Ass ist512
7,
g ] = a o, (%] E Y
/ Mouveau  Enregistrer || Importer Transfert depuis app.  Transfert vers app. | Valider Protocole
Faramétrage ) Importer 2. Editer
| | 34 o =¥ Exporter
[‘ = E o-&g P P qi Transfert Valeurs actuelles -> Valeurs saisies
Caractéristigues e — | Genaml
| appareil g* Transfert des paramétres de la colonne ,Valeur actuelle 512" vers la colonne Valeur saisie” (512 --= PC) ]
= | Valeur saisie Valeur acluelle 512
| o) B Foo
I: = sTO Réaction au défaut 10 0 - module complet - [0}
| P & ss1 Bus de terrain PROFIsaf isponi
| Affichage d'états| =] 5L50 us de terrain safe 0 - non disponible - 0
| — e g sLs1 Type codeur 12-EICFS - [ 12
5L52
Vitesse maximale moteur (n1) 3800 tr/min tr/min
| =) sLs3 3800
Fnsngﬁ.cﬁ:ﬁéde =] 5L5 général Vitesse minimale moteur (n2) 60 tr/min 6@ t/min
- -2 Affectation de la fonction
Données- BleclCis 1651173404 1651173404
| process

Puis verifier les valeurs des différents paramétres.
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Vérification et phase de tests

Etape précédent I'étape de validation.
Dans la phase de test, il n’est pas nécessaire de faire systématiquement une validation car elle oblige de
mettre immédiatement le code « iPar-CRC validé » a jour dans I'automate.

Durant la phase de test on peut se contenter de faire des vérifications avec transfert vers appareil « iPar-
CRC actuel » sera différent de « iPar-CRC validé », également renseigné dans I'API).

Attention néanmoins en cas de coupure du bus de terrain, il faut que « iPar-CRC actuel » = « iPar-CRC
validé » = « iPar-CRC(F_iPar_CRC) » renseigné dans I'API.

Mode test

Le mode test permet de vérifier la réaction du systéme en cas de dépassement de consigne.
Dans le cadre d’une fonction SLSO, ce mode permet de Vvérifier la réaction du contréleur lorsque la vitesse
du moteur sera supérieure a la valeur de vitesse limite, programmée dans le bloc SLSO.

Assist 512
(Z .
& O = | % % @ 7 .
Mouveau Enregistrer | Importer Transfert depuis app. Transfert vers app. | Valider Protocole
TrrimTr 1. Etablir une lizison 2. Editer 3. Vérifier 4_Valider
eeon | 8 |Arborescence S Parametres 512 AISLSD =]
i U | =R Paramities 5128 o ]
Caractéristiques -] Général SLS0 paramétre (limitation sire de la vitesse 0)
__apparsil | - FDI
— Valeur saisie Valeur actuelle 512
) .E STO Fonction 1 - libéréie) - e 1
Affichage déats :é% Vitesse limite positive (n1) 1000 trimin 1000 timin
= .% SL51 Vitesse limite négative (n2) 1000 trimin 1000 trmin
:é gtgg Ecart par rapport 3 la vitesse limite (n3) 100 trimin 100 trimin
Fonctions de - SLS général Fenction SDI 0- désactivé(e) - [ o
. = Mfectation de la fonction
Dorra Bloc CRC 4005202136 4005202136
process

Exemple pour SLSO avec vitesse slre paramétrée a 1000 tr/min

Cliquer sur Activer mode test et appeler la fonction SLSO

Mode test

o [ Activer mode test i

Fonctions de o [
securite

Désactiver mode test ]
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En mode test, le moteur va continuer a suivre la consigne du bus de terrain pour pouvoir générer un
dépassement de vitesse.

En cas de dépassement, 'option S12 arréte le systéme d’entrainement en arrét sire SS1(c) et STO a la fin
de la rampe SS1.

& ' trées F-DI Fonctions de sécurité sélectionnées
Paramétr: N Suppression sire du couple
| Paramétrage “Dio 0 0 PP P!
. ||| © sTO
= DI o S PR
Caractérisﬁlquﬁ 0 B Arrét siir
Fpparei
— 3 o2 00——0 @ ssis
3 — ||| © ssic
Dz Qo——— 0
| Affichage d'états L

Liritation sire de la vitesse

Dépassement maximal

: © sLso 2000
Fonctions de
sEcurté . SLST 0
i @ sLs2 0
Données-
|___process . SLE3 0
Mode test
| Codeur [ Aetiver mode test ]
N,
‘/ < . [ Désactiver mode test ]
Histoo i : —_— :
| défauts Valeurs mesurées lors de I'arrét en roue libre de I'application. STO actif
= 1 ]
n- i 1
Durée d'arrét en roue libre tn mesurée 0 ms i \\\ i
Vitesse au départ nl a trimin Ponin | - B
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13. Protocole de réception type pour exemple

Assist 512 EURDDRIVE

SEW

EURODRIVE

MOVITOOLS®-MotionStudio
Assist S12V1.0

Paramétrage
EW . .
SEW. 1.2. Validation
1. Informations sur l'installation Date
Metteur en service :
1.1. Projet .
Date 29/09/2017 S Ign ature
Client : /
Frofet Donneur d'ordre
1.2. Validation Signature
Date
Metteur en service :
Signature
Donneur d'ordre
Signature

1.3. Interlocuteur

Installation * Version : AKZ -
Client Tél - Fax:
Foumisseur - Tel. - Fax :
Constructeur - Tel. - Fax :

1.4. Description de I'installation
Désignation de I'installation -

Site d'installation :

Client final

Description succincte

Descriptif fonctionnel :

1.5. Configurations

Numéro de série 01.7420978201.0001.17
Signature appareil MTF-5FS
512Protocol-01.7420873201.0001.17-2017-00-20-10-02-00 pdf  20/082017 10:02 Page2T
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USOCOME

iPar-CRC actuel

Assist 512 EURDDRIVE
Type appareil Safety S12A

Référence firmware 1821 447 9.11

Version de mise a jour 102

firmware

Compteur de paramétrage 1

Identification version 3565205509

3967571976 déc = ec7c5808 hex

S512Protocol-01.7420078201.0001.17-2017-00-20-10-02-00 pdf 2000872017 10:02

PagedT
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USOCOME

Aseist 512

EURDDRIVE

2. Parameétrage

2.1. General

Désignation paramétre
Réaction au défaut 10

Veillez a cocher toutes les case

validation du paramétrage sur la version PDF

du protocole.

0 - module complet

s de

validé(e)

Bus de terrain PROFIsafe

1 - disponible

Type codeur 0 - nen disponible
Witesse maximale moteur (n1) fmin 3800
Vitesse minimale motewr (n2) trimin G0
Checksum 1641885080 [+
2.2. F-DI
Désignation paramétre validé(e)
F-DI1 0/1 Mode de branchement D - 1 woie
F-DI0 Durée de fitrage a l'entrée (t1) ms 10
F-DI1 Durde de flirage 3 l'enirée (1) me 10
F-Dl 01 Durée de décalage temporel (12) ms 500
F-DI 213 Mode de branchement D - 1 woie
F-D12 Durée de fitrage a l'entrée (t1) ms 10
F-DI3 Durée de fltrage 3 l'entrée (1) me 10
F-Dl 243 Durée de décalage tempored (12) ms 500
F-Dl Alimentation des captewrs par signal pulse 1 - activéie)
F-DI0 Détection court-circuit transwersal 1 - activé(e)
F-DI1 Détection court-circuit transversal 1 - activéie)
F-D1 01 Test interrupteur 0 - nen active(e)
F-DN2 Détection court-circuit transversal 1 - activéie)
F-D13 Détection court-circuit transversal 1 - activé(e)
F-Dl 243 Test interrupteur D - non active(e)
Checksum 281445750 []

paramétre
F-DO0-5TO Diagnostic Raison 1 - activéie)
F-D0-STO Durée de test (t1) us 1000
F-DO-5TO Detection mupture de fil 0 - non active(e)
F-0:00 Mode de branchement 0 - 2 péles 3 commutation des pdles positif et négatif
F-DO0 Diagnosic liaison 1 - activéie)
F-D:00 Durée de test (£2) us 1000

F-D{O0 Detection ruphure de fi

0 - nen activéje)

F-0:01 Mode de branchement

0 - 2 piles 3 commutation des pdles positif et négatif

512Protocod-01.7420073201.0001.17-2017-00-20-10-02-00.paf 2000072017 10:02
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Assist 512 EURODDRIVE
F-D01 Diagnostic liaison 1 - actweé(e)
F-0:0'1 Durée de fest (2) s 1000
F-DO1 Deétection rupture de fil 0 - non active(e)
Checksum 2865417079 [
2.4 STO
Désignation paramétre Unité Valeur validé(e)
Temporisation STO (t1) ms ]
Temporisation affichage d'état STO (t2) ms 40
Durée de marche en roue libre admissible (3] ms o
Checksum 1709730665 [
2.5. 581
Désignation paramétre Unité Valeur validé(e)
Fonction 0 - desactve(e)
551c Temporisaton (t1) ms 1000
551a Temporisation swvellance rampe (t2) ms 500
551a Durée de ramps (t3) ms 1000
551a Ecart par rapport 3 la rampe () trimin 100
551a Temporisation sélection de La fonction STO (i4) ms 250
Checksum 284732556 [+
2.6. SLSO
Fonction 0 - verrouillé{e)
Vitesse limite positive (n1) trrmin 3300
Vitesse limite négative (n2) wimin 3800
Ecart par rapport 3 la vitesse limite (n3) tr'min 100
Fonction SDI 0 - désactve(s)
Checksum 1500970866 [
2.7. SL31
Désignation paramétre Unite Valeur validé(e)
Fonction 0 - verrouillé{e)
Vitesse limite positive (n1) tr'min 3300
itesse lirmite negative (n2) trrmin 3300
Ecart par rapport 3 |a vitesse limite (n3) wimin 100
Fonction SDI 0 - desactve(e)
Checksum 1500970866 [+
512Protocol-01.7420878201.0001 .17-2017-00-20-10-02-00.pdf 2000872017 10:02 PagedT
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Assist 512 EURDDRIVE
2.8. 8LS2
Désignation paramétre validé(e)
Fonction 0 - werrouillé{e)
Witesse limite positive (nf) frin 3800
Vitesse limite négative (N2} frmin 3800
Ecart par rapport 3 la vitesse limite (n3) frin 100
Fonctien SO 0 - désactivé(e)
Checksum 1500970866 [+
29.8LS3
Désignation paramétre
Fonction 0 - werrouillé{z)
Witesse limite positive (nf) frin 3800
Vitesse limite négative (N2} wimin 3800
Ecart par rapport 3 |a vitesse limite (n3) wimin 100
Fonction SDI 0 - désactivéle)
Checksum 1500970866 [+
2.10. SLS géneéral
Désignation paramétre Unité Valeur validé(e)
Temporisation survellance mmpe (i1} ms 500
Durée de rampe (£2) ms 1000
Ecart par rapport 3 la rampe (n4) twimin 100
Reéaction au défaut depassement vitesse 0=5TO
Filtre de vitezss - ]
Taléranze SOM = 0
Checksum 488828096 [+
2.11. Affectation de la fonction
Désignation paramétre Unité Valeur validé(e)
Vemouillage F-DI0 0 - non active(e)
Fonction de F-DI0 0 - pas o affectation
Vemouillage F-DI1 0 - non active(e)
Fonction de F-DI1 0 - pas o affectation
Vemouillage F-DE2 0 - non active(e)
Fonction de F-DI2 0 - pas o affectation
Vemouillage F-DIEA 0 - non active/e)
Fonction de F-DI3 0 - pas o affectation
Fonction de F-DO0 0 - pas o affectation
Fonction de F-DOA 0 - pas o affectation
Checksum 264420178 [+
512Protocod-01.7420873201.0001.17-2017-08-28-10-02-08.paf 20002017 10:02 PagedT
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Renseignement sur |I'état des diodes en fonction de I'étape atteinte lors de la configuration

14.
Etat des diodes du MOVIFIT® au cours de I'élaboration du projet
Diodes Avant transfert des paramétres Apres transfert de paramétres Aprés intégration dans STEP7 | Aprés validation de la configuration
F-FUNC Jaune Jaune Eteinte Eteinte
RUN PS Eteinte Eteinte Jaune Jaune
F-STATE Rouge (clignotant) Jaune Jaune Vert
RUN Vert Vert Vert Vert
BUS-F Rouge Rouge Eteinte Eteinte

9000 L0
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