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. Connexion au variateur et création sauvegarde

I MOVITOOLS® MationStudio
Projet Editer  Réscou  Apercu  Uilitaire  Réglages  Fenétre

- EBED BB 1+ > X Scanning

Bienvenue dans MOVITOOLS® MotionStudio

MOVITOOLS”
MOTION STUDIO

Willkommen! Welcome! Bienvenue!

O @ Nowesu pru‘e\o
Effacer la liste

& O Ouviir un projet
Ci\Users¥fafsav\Dacuments\Projet_Ofine\Projet_Offine.sewero)
Autre projet.

[] Touiours lancer le dernier projet
MOVITOOLSS-MofionStudio 2 s

Etat des appareils Online

Lorsque vous lancez le logiciel, la fenétre ci-dessus apparait. Dans un premier temps, nous allons
créer un nouveau projet. Il est également possible si besoin, d’ouvrir directement un projet déja

existant.

9 Clic sur « OK ».
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B MOoVITOOLS® MetionStudio - X
Projet  Editer Réseau  Apercu  Utllitaire  Réglages  Fenétre  Aide m
Dw-HhbD®E 1+ 2 X | [t Scanning
Mour x
Indications général
Désignation du projet:  [ZP01 - MOT| J
Ré bl [Crusersin Rechercher...
Limiter le nom de I'sppareil 3 14 caractéres (standard) oy
Fichier de projet [C:\Users ipfixav \Documents\ZP01 - MOT\ZPO1 - MO sewpro) ]
Auteur [ ]
Description
Rése:
B, Réscou (Sériel) R
v
E5
X
MOVITOOLSS:NotonSiudio 4 EX
B Etat des appareils Online

o Il faut a présent attribuer un nom a votre projet. Sachant que plusieurs variateurs peuvent étre
sauvegarder sous un projet, en général 'on donne un nom de zone de production ou de machine au

projet.

o Clic sur « OK ».
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©) MOVITOOLS ® MotionStudio - [ZP01 - MOT]
Apercu  Utitzire  Réglages  Fenétre  Aide m

Projet  Editer  Réseau
DE-dBD e E 1 | [+ Scanning a8
z4px

Projet / Réseau 2| B Page de démarrage outils

Sélectionner mode de connexion

2 ZP01- Mo
Créer un nouveau
projet ou charger un 1 1
prejet T.“J- [Activer mode Onling e permet de travailler directement avec les appareils raccordés. ones

Sélectionner mode

de connexion et c
Confrgurer réseau Activer mode Offline : le mods Offline permet de travailler avec les apparails simulés dans le projet.

Gérer les jeux de Exécuter taches dans le réseau

paramétres

4 |toncer scanning Gnline « recherche des appareils dans le réscau

Travailler avec
I'appareil

Configurer les raccordements de communication : permet de dsfinir les interfaces et les paramatres de communication.

Editer vue

[+ Scanning Online (Tout)

{1 Raccordements de communication.

Caractéristiques.

Agrandir arborescence

Réduire arborescence

ONLINE

Il faut maintenant configurer la communication entre le variateur et le PC. Pour cela, clic droit sur
« Réseau », puis « Raccordement de communication ».

Projet
DE-BBo =E 1 2 | [ Scanning L]
zapx

Projet / Réseau 2| B Page de démarrage outils

Sélectionner mode de connexion

o2 ZP0i -
Créer un nouveau
projet ou chargerun | | 1 1
prejet T.“J- [Activer mode Onling e permet de travailler directement avec les appareils raccordés. on=
e
Sélectionner mode
oy s activer mode Offline : le made Offline permet de travaller avec les apparsils simulés dans le projet.
Gérer les jeux de Exécuter taches dans le réseau
paramétres
Canfigurer les raccordements de communication X
[ |toncer scanning Gnline : recherche des apps
Travailler avec
Iappareil Port COM: 2 (USB), Baudrate: AUTO
Configurer les raccordements de communic
Activer
Editer vue
3, Senel COM 2 USE)
Activer
|MOVITOOLS®- MotionStudio Gl fhonmion

ONLINE
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o Cette sélection dépend du choix du raccordement coté variateur et non coté PC. En cas de connexion
avec un USB11A choisissez « Sériel ».

o Ensuite clic sur « Editer ».

2 movirooLse udio - [ZP01 - MOT] -~ X
Projet  Editer Apercu  Utiitaire  Réglages  Fenétre  Aide m
Ds-HBOD B BE 1 X | [+ Scannin g FEl ]
Projet | Réseau 2 me " Ia | xdbx
ﬂ ZP01-MO01 Sélectionner mode de connexion
Créer un nouveau
projet ou chargerun | | o o n
projet 7_05 Activer mode Online : le mode Online permet de travailler directement avec les appareils raccordés, ong
& ode .]
dece - (Activer mode Offline : le mode Offline permet de travailler avec les appareils simulés dans le projet. '
—
Exécuter taches dans le réseau
Configurer | 5581 x B
D Lancer scanning Online : recherche des app:
(1) Seriel —i e
Travailler a e b °r
Vapparel
J Reglages de base | Réglages avances | E
=] [contizurer es raccordements de communics
) . [
Editer vue
Port COM: 2(USB) - I
N =u=a 8 I
Baudrate [ P Y] (Sizndard AUTO) F
[ A re=eau [ E
3 Sérel (COM 2 USB)
fe
Annuler
MOVITOOLS T a0LSE ogonSiudi oK Arruler |

ONLINE

o Dans « Port COM », choisissez IMPERATIVEMENT le port avec « ...(USB) ».

o Clic sur « OK ».
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‘D MOVITOOLS ® MotionStuio - [ZP01T - MOT] - x
Projet  Editer Réscau Apercu  Utlliaire  Réglages Fenétre  Aide m
DE-HBo®E 1 X | [ Scanning B
BEE e 2| B Page de démarrage outils Tdbx
ﬂ ZP01- MO1 Sélectionner mode de connexion
Créer un nouveau
projet ou charger un (P1al .
projet o 'J- [Activer made Online : le mode Online permet de travailler directemant avec les appareils raccordés. onl
= B, __l_r
|
]

Sélectionner mode
de connexion et .
Configurer réseau (Activer mode Offline : le mode Offline permet de travailler avec les appareils simulés dans le projet.

Gérer les jeux de Exécuter taches dans le réseau
paramétres
Lsncer scanning Online : recherche des appareils dans le réseau @

Travailler avec
Configurer les raccardements de communication : permet de définir les interfaces et les paramétres de communication.

I'appareil

Editer vue

R ERTTTE T 10

41 Raccordements de communication...
Caractéristiques...

Agrandir arborescence

Réduire arborescence

Etet des appareils Online

ONLINE

Il est INDISPENSABLE d’étre « ONLINE » pour pouvoir scanner le réseau. Si ce n'est pas le
cas, il faut passer en mode ONLINE via ce symbole.

©) MOVITOOLS ® MotionStudio - [ZR01 - MOT
Projet  Editer Réseau % Reglages Fenétre  Aide

DE-H BO B 2¢ | [t Seanning 1

@ Il faut maintenant scanner le réseau pour détecter notre variateur, pour cela clic droit sur « réseau »,
puis « Scanning Online (Tout) ».
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©) MOVITOOLS ® MotionStudic - [ZP01 - MOT]*

Projet  Editer Réseau

DE-B Bo =

Projet | Réseau

2 Z°01- M0

B Réssau
- Sénel COM 2 USB)

ONLINE

Aperu  Utiitaire  Réglages  Fenétre  Aide
1F X | [# Scanning Ll
R B Page de demarrage outils
Genéral &) A
Créer un nouveau
rojet ou charger un )
P 3 Comparaison (Online);
Outil pour Ia comparaisen des données appareil
(Geux de parametres, variables IPOS, etc.)
Sélectionner mode
de conneXEH Mise en route (@
configurer réssau >
. Mise en route (Online): Arborescence paramtres (Online) : .
e def ‘j””"‘eesd(o”"“) ) m o [Resiten de mise en route pour adapter le Outil pour I'&dition et 'affichage de tous les = e G ‘T""”‘"g‘qued(.otnl‘m?
- L et [ oo o s o e i variateur au moteur et optimiser l2 boucle de paramétres appareil dans une arborescence e A dhs e Cols (Rl
Gérer les jeux de indépendante de la gestion des projets e : des fonetions technologiques
e réqulation claire
e e ol g |Mise en route moteur findaire (Online) Mise en route haute frequance moteur FR Mode manuel haute frequence moteur FR
Iravailler avec util pour le test d ['entrainement sprés s & |outil pour 2 mise en service dun moteur i o
ot mise en service linaire
Manuel de migration MOVIDRIVE A —= B
o O |Regulateur process (Online) EET et
Applicatifs >
Coupe 3 la volée (Online) Enrouleur/dérouleur (Online) .
‘ Gutil pour Ia configuration d'une coupe 3 la Drivesyne pour MOVIDRIVE (Online): & | Gutil pour Ia configuration dune application e g edulolOnne I,
volée enrouleur/dérouleur E o
[sans nom]
Pilotage de grue (Online): Positionnement par bus (6 BF) (Online): Positionnement par bus (Online): Positionnement par codeur absolu (Online):
Type d spparel: MOVIDRIVE® B Outil pour Ia configuration d'applications de & |outil pour le positionnement avaneé via un bus % |Outil pour Iz positionnement via un bus de Outil pour e positionnement sur valeurs
Signature: [Pas de signalure] arue de terrain (avec six données-process) terrsin (avec trois données-process) abolues (sans codeur moter)
Type daxe: MDXBTB0015-543
Firnware apparei. 1622 0916 22
non configuréle) fetis accessbies uriquement ONLINE) car tableau (Online): Postionnement ar tableau par bus de terran R e e R e s
Outil pour le positionnement sur des valeurs I o e i s s & |(orline
tableau ! Outil pour I positionnement par TouchProbe
tableau provenant dun bus de terrain
Programmation o)
[assembleur 1POS (Online) 3 |Compilateur 1pOS (online):
Outil de programmation en langage assembleur E Outil de programmation en langage compilateur
POS®E IPOS  |1pos®
Editeurs technologiques ()
. Editeur technologique Motion (Online)
Privactarhin nmiir MOWT_BLC 4 CF11 (inline e (el (R T o o 9

Online

@ Si tout s’est bien passé, le variateur doit apparaitre dans I'arborescence « Réseau ».

) MOVITOOLS ® MotionStudic - [ZP01 - MOT]*

Editer  Réseau

Projet
DE-HBD =

Projet | Réseau

o3 ZP0T-MoT

B, Réscau
- Sénel COM 2 USB)

i J0: cars o) |

ONLINE

Apercu  Utilitzir=  Réglages  Fenétre  Aide
" X | [# Scanning “
*| B Page de démarrage ouils
Général Sl
Créer un nouveau
rojet ou charger un
P P Comparaison (Online):
2 Outil pour la comparaisen des données appareil
(jeu de paramatres, variables IPOS, etc.)
Sélectionner mode
de conneXE Mise en route (@)
configurer réseau =
Gestion des données (Online) [ 50 e () [N [ ETT s (ML) Activation exécution technologiue (Online)
Outl pour la gestion des jeux de parametres | SO e=s ctanEideprisclenfioutelpou gadoptey 1o (B8 LT (LT e (0 s (o <= |outil pour 'activation des niveaux d'utilisation
: s 3 g @ variateur au moteur et optimiser la boucle de paramétres appareil dans une arborescence D
Gérer les jeux de indépendante de la gestion des projets B & des fanctions technologiques
ppatto - régulation claire
e e s [ e Mo (Gihcs Mise en route haue frequence moteur FR Mode manuel haute frequence moteur FR
Travailler avec ! P o oLl (Gnline): (Online):
Fearet mise en service inéaire
2 |Manuel de migration MOVIDRIVE A —> B
caian [ |Regulateur process (Online) @ |(Gnine)
Applicatifs @
Coupe & la volée (Onlinc) Enrouleur/dérouleur (Online)
Gutil pour Ia configuration d'une coupe 3 la Drivesyne pour MOVIDRIVE (Online): & |Gutil pour Ia configuration dune application g‘iﬁX::‘:,T:gg'fm(nor":"‘e”r:)m i
velée enrouleur/dérouleur
Pilotage de grue (Online): Positionnement par bus (6 BP) (Online): Positionnement par bus (Online)s Positionnement par codeur absalu (Online):
- Outil pour Ia configuration d'applications de 23 Outil pour le positionnement avanceé via un bus = Outil pour le positionnement via un bus de Outil pour le positionnement sur valeurs
I an de terrain (avec six données-process) terrain (avec trois données-process) absolues (sans codeur moteur)
MDX61B0015-5A3
E

Positionnement par tableau (Online):
outil pour le positionnement sur des valeurs
tableau

Programmation
Editeurs technologiques

Privackartin R MOTBIC / CO1 (Anline s

|Assembleur 1POS (Online):
Gutil de programmation en langage assembleur
POS®

[E
jpos

Positionnement par tableau par bus de terrain
(Online):

outil pour le positionnement sur des valeurs
tableau provenant dun bus de terrain

Compilateur 1PO5 (Online):

@@  |Synchronisation logicielle (Online):

Outil de programmation en langage compilateur
1POS®

Positionnement par TouchProbe par bus
nline
Outil pour le positionnement par TouchPrabe

Editeur technologique Motion (Online)
AUl e 1 eanfimieatinn A= fanrtinne
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On peut maintenant transférer notre variateur tels quels dans la partie projet, cette premiére
sauvegarde sera mise a jour aprés modification de parametres en quelques clics.

Pour cela vous faites un clic gauche que 'on garde maintenu sur le variateur, et 'on va simplement le glisser
dans la partie supérieure.

2

Projet  Editer Réscau Apergu  Uilliaire  Réglages Fenétre  Aide ﬁEw

Ds-HBOD B BE 1 X | [+ Scanning |

Projet/Réseau _ *| ] Page de démarrage auils =
ﬂ ZP01- MO1 Général @ ~

Créer un nouveau

rojet ou charger un

i t Comparaison (Online):

2 |outil peur la comparaisen des données apparil
(jeux de paramétres, variables 1POS, etc.)

Sélectionner mode
de connexion et

4 Mise en route -
configurer réseau
. Mise en route (Online): Arborescence paramétres (Online): .
e Ol LA . 4 |Assistant de mise en route pour adapter le Oubl pour I'édition et I'affichage de tous les e ey
Gérer les jeux de indépendante d4 [sans nom}: Configurer cppareil % I des fonctions technologiques
paramétres
MOVIDRIVE® B
o manuelly o Mode manuel haute frequence moteur FR.
Trav B ot Signature (usqu présent):  [[Pas de sgnature] (nline)
I'appal
Type daxe: MDXE1B0015:543
Firmware appareil. 1822091622
I Lizisen Sérel (COM 2 USB)
Editentiie Regulateur proc|
Applicatifs ()

Coupe a la volé
Gutl mour lo o Atiibuer un nom (14 ceractéres max.) & [apparil b Indexeur madulo (Grline):

: Outil pour le positionnement modula
volée [Transiation 1 [ 13 ]

pilotage de grug
Outil pour Ia <o 3

ositionnement par codeur absolu (Online):
util pour le positionnement sur valeurs

B, | Réseau
-] Sérel €COM 2 USB)
0 ars o]
|

arue absolues (sans codeur moteur
MDX61B0015-5A3
T e Terminer Aoner

Positionnement par tableau (Online) e T A T Lty Positionnement par TouchProbe par bus

Outil pour le positisnnement sur des valeurs »é Skl per le positionnement sur des valeurs %  |(online):

tableau g Outil pour le positionnement par TouchProbe

tableau provenant d'un bus de terrain
e =

|Assembleur 1POS (Online):
Gutil de programmation en langage assembleur
1POS®

Compilateur IPOS (Online):
Outil de programmation en langage compilateur
1POS®

Editeurs technologiques =)
Editeur technologique Matien (Online):

53 Privestartin nane MOWT-PIC 4 CO1 fOnline) W  |Synchronisation logicielle (Online): kil nanr la canfinnratinn de fancrinns

[ Etat

v

pareils Online

Suite a cela, la fenétre ci-dessus apparait. Cette derniére vous permettra d’affecter un nom a votre
variateur. Dans I'exemple on lui donne le nom du mouvement qu’il exécute « Translation ». Pour finir,
Clic sur « Terminer ».
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©) MOVITOOLS® MationStudic - [ZPD1 - MOT] X
Projet  Editer Réseau  Apercu  Utilitaire  Réglages  Fenétre  Aide ﬁ!w
Ow-dBo = k) X | [ Scanning 4
Projet/ Réseau L) Page de démarrage outils a4 x
2 ZP01- a1 Général @
» e
L= F Comparaison (Offline):
Translation 2 Outil pour la eomparaisen des données appareil
(Geux de paramétres, variables IPOS, etc.)
~Type dapparel: MOVIDRIVES B
- Signature: Translato d
dave: MDX61 gl ~
-Fimware appareil: 1822 §r razeal Mise en route )
Wise en route (Offline): Arborescence paramétres (Offline): , .
& |Assistent e mise en route pour adapter o Outil pour I'édition et I'affichage de tous les D | oo oo Tackan G I () e e e -
sy 3 variateur au moteur et optimiser la boucle de paramétres appareil dans une arborescence ubiiaouyiocbyationldesluveseaubinaue ublpourdloitasHdelisatatiencateei
érer les jeux de 3 : des fonctions technologiques mise en service
P régulation claire
Tl e e hise en route haute frequence mateur FR. Mode manuel haute frequence moteur FR — (oFine):
. < |outiLpoura mise en service ¢'un mateur (Ofine) (Ofine): equlateur process (Offline):
it inéaire
. [Manuel de migration MOVIDRIVE A --> B
Editer vue @ |(offline):
Applicatifs (a)
| Réseau Coupe a Ia volée (Offline): Enrouleur/dérouleur (Offline):
) . e - . Indexeur modulo (Gffline):
L.y Senl COM 2U58) ‘ Outil pour Ia configuration d'une coupe 3 la Wi |DriveSync pour MOVIDRIVE (Offline): Outil pour | configuration d'une application Buti pour o patitiommeman modulo
volée enrouleur/dérouleur
{1 0 Translation
pilotage de grue (offline) Positionnement par bus (5 P) (Offline): Positionnement par bus (offline) Positionnement par codeur absolu (Offline):
- '] T |outil pour I configuration d'applications de & |outil pourle pasitionnement avancé via un bus & |outil pour le positionnement via un bus de Outil pour le pasitionnement sur valeurs
grue de terrain (avec six données-pracess) terrain (avec trois données-pracess) absolues (sans codeur moteur)
MDX61B0015-5A3
Translation
Positionnement par tableau (Offline): 5.9 [asikennemen par tableau par bus de terrain Positionnement par TouchProbe par bus
oLl pour le positionnement sur des valeurs B (S e positonmement su des vaurs & |(offine)
tableau ; Outil pour Iz pasitionnement par TouchProbe
tableau provenant d'un bus de terrain
Programmation 5]
|Assembleur 1POS (Offline) 6 |Comeilateur 1705 (Offline)
Cutil de programmation en langage assembleur E Outi de pragrammation =n langage compilateur
IPOS  1pOS®
Editeurs technologiques (a)
e m  |Synchronisation lagicielle (Offline): v

OFFLINE

@ Maintenant votre variateur apparait dans la partie « Projet », avec le nom que vous lui avez attribué.

Le nom est également affecté au méme axe dans la partie « Réseau ».

Si vous avez plusieurs variateurs sur une méme machine ou zone a sauvegarder, aprés avoir

scanner tous les variateurs, il faudra répéter cette manipulation pour chacun d’entre eux.

Mise a jour de la sauvegarde en cas de changement dans le variateur ONLINE (Voir IV.
Sauvegarde des données).

10
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Mise a jour de la sauveqarde

D MOVITOOLS® MotionStudio - [ZP01 - MO1]

Projet Editer Réscau Apercu  Utiliaire  Réglages  Fenétre  Aide
0O&E-&3 5] = 1 X | [+ Scanning M|
Projet / Réseau 2

Page de démarrage outils

o2 Z°01- Mot

I |

Créer un nouveau
projet ou charger un
projet

Sélectionner mode.
de connexien et
cenfigurer réseau

Gérer les jeux de
paramétres

Travailler avec
I'appareil

Editer vue

B | Réseau
£-f| Sérel (COM 2 USB)

L
1. Gestion des donn

Comparaison (Online)

Afficher état appareil Online

Affecter appareil configuré...

Général

Comparaison (2nline):
outil pour la comparaison des données appareil
(Geux de paramétres, variables IPOS, etc.)

Mise en route

Gestion des données (Online):
Outil pour la gestion des jeux de paramétres
indépendante de la gestion des projets

Mode manuel (Online):
Outil pour le test de I'entrainement aprés la
mise en service

D1 |Reaulateur process (Online):

Applicatifs

4

Filotage de grue (Online):
1 T [outil pour la configuration d'applications de

Coupe & Ia volée (Online):
Outil pour la configuration d'une coupe & la

grue

ar tableau (Online)
Outil pour le pasitionnement sur des valeurs
tableau

Mise en route »
Applicatifs v
Programmation »
Editeurs technologiques »
Diagnostic v
ApplicationBuilder »
Automotive »
—

Programmation

Assembleur IPOS (Online):
outil de programmation en langage assembleur

Gérerjeu de paraméres appareil  »

1 Transfert PC-->var.

Supprimer

Caractéristiques...

ONLINE

“E)  Importer (fichier --> projet).
B Bporter (projet --> fichien)...

1 Transfert var.-->PC
It Synchroniser (PC --> appareil > PC)

Onlina)

Mise en route (Online):

Assistant de mise en route pour adapter le
@ | variateur au moteur et optimiser la boucle d
régulation

Mise en reute moteur linéaire (Online):
& |outil pour la mise en service d'un mateur
linéaire

2 [Manuel de migration MOVIDRIVE A --> B
a (online)

DriveSync pour MOVIDRIVE (Online):

par bus (6 DP) (Online):
% [outil pour le positionnement avancé via un bus
de terrain (avec six données-process)

Positionnement par tableau par bus de terrain

B, |(online):
; Outil pour le pesitionnement sur des valeurs
tableau provenant d'un bus de terrain

Compilateur IPOS (Qnline):
[E i
= |outil de programmation en langage compilateur
*

@ |Synchronisation logicielle (Online):

|Arbarescence paramétres (Online):
Outil pour I'édition et 'affichage de tous les
paramétres appareil dans une arborescence
claire

Mise en route haute frequence moteur FR

(Online)

Enrouleur/dérauleur (Online):

# |outil pour la configuration dlun application
enrouleur/dérouleur
E
E

par bus (Online):
outil pour le positionnement via un bus de
terrain (avec trois données-process)

par TouchProbe par bus
(Online):
Outil pour le positionnement par TouchProbe

Editeur technologique Motion (Online):
0 i 1 canfianrstion de fanctinne

Activation exécution technologique (Online):
Outil pour I'activation des niveaux d'utilisation
des fonctions technalogiques

Mode manuel haute frequence moteur FR
(Online)

Indexeur modulo (Online):
Outil pour le positionnement modulo

par codeur abselu (Online):

Outil pour le positionnement sur valeurs
absolues (sans cadeur moteur)

reils Online

Pour mettre a jour une sauvegarde de variateur déja existante dans le projet. Clic droit sur le variateur,
puis « Gérer jeu de paramétres appareil », puis « Transfert var. >PC ».

11
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Projet Editer Réseau Apercu Uilitaire  Réglages Fenétre  Aide

De-BBo ®E 1

Projet | Résezu 2

5] Page de démarrage outils

2 ZP0T- Mo
Créer un nouveau
projet ou charger un
projet

Sélectionner mode
de connexion et
configurer réseau

Gérer les jeux de
paramétres

r avec
I'appareil

Editer vue

B Réscau
5-[f| Sérel COM 2 USB)

[

MDX61B0015-5A3

X | [t Scanning

Général

Comparaison (Online):
Gutil pour Ia comparaison des données appareil
(jeux de paramétres, variables IPOS, etc.)

Mise en route

Gestion des données (orline)
Outil pour la gestion des jeux de paramétres
indépendante de la gestion des projets

Mode manuel (Online
Gutil pour le test de I'entrainement aprés Ia

Mise en route (Online):

[Assistant de mise en route pour adapter le
variateur au mateur et aptimiser a boucle de
régulation

_ |mise en route moteur linéaire (Gnline):
@& |outil pour Ia mise en service d'un mateur

Arborescence paramétres (Online)

Outil pour I'dition et 'affichage de tous les
paramétres appareil dans une arborescence
claire

Mise en route haute frequence moteur FR
(Online):

mise en service

Transfert var,-->PC

O |Regulateur process (Online)

Applicatifs

MOVIDRIVE® B

Transfert var.-->PC

Coupe & la volée (Online)

outil pour la
volée

; Translation
dune coupe

ur (Online):
lguration d'une application

ur

Pilotage de grue (Online):
I T [outil pour Ia configuration d'applications de
grue

Positiannement par tableau (Online):
Gutil pour le positionnement sur des valeurs
tableau

Programmation

Editeurs technologiques

% |nrivsctarhin mnie MOWTDIC 7 CO1 Amline):

|Assembleur IPOS (Online):
outil de programmation en langage assembleur
Pos@®

Positionnement par bus (6 DP) (Onling):
@ |outi pour le positionnement avance via un bus
de terrain (avec six données-process)

Positionnement par tableau par bus de terrain
Online):

Outil pour le positionnement sur des valeurs
tableau provenant d'un bus de terrain

= Compilateur IPOS (Online):
Outil de programmation en langage compilateur
IPos | rposg

@@ |Synchronisation logicielle (Online)

Positionnement par bus (Qnline):
@8 |outil pour le positionnement via un bus de
terrain (avec trois données-process)

Positionnement par TouchProbe par bus
@ |(Cnline)

o)
Outil pour le positionnement par TouchProbe

Editeur technologique Motion (Online)
AUl mnuir 1 eanfimieatinn A= fanrtinne

|Activation exécution technologique (Online)
Outil pour I'activation des niveaux d'utilisation
des fonctions technologiques

Mode manuel haute frequence moteur FR
(Online):

Indexeur modulo (Online)
Outil pour le positionnement modulo

Positionnement par codeur absolu (Online):
outil pour le positionnement sur valeurs
absolues (sans codeur mateur)

]lelf  [e]l8]

Online

Clic sur « OK », votre sauvegarde dans le projet est a jour. En cas de probleme sur le variateur et
nécessité de le remplacer vous pourrez transférer cette sauvegarde.
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